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ÅȰɔɒɕɆɓɎɥ ɔɗɓɔɈɆɓɆ Ɉ1995 ɉɔɊə

ÅȵɔɗɘɆɈɐɆ ɔɇɔɖəɊɔɈɆɓɎɥ Ɋɑɥ ɕɖɔɒɡɞɑɋɓɓɔɏ ɆɈɘɔɒɆɘɎɍɆɜɎɎ

ÅȩɆɖɆɓɘɎɏɓɔɋ Ɏ ɕɔɗɘɉɆɖɆɓɘɎɏɓɔɋɔɇɗɑəɌɎɈɆɓɎɋ, ɇɋɗɕɑɆɘɓɆɥɘɋɛ. ɕɔɊɊɋɖɌɐɆ

ÅȧɋɗɕɑɆɘɓɆɥ ɊɔɗɘɆɈɐɆ ɕɔ Ɉɗɋɏ ɘɋɖɖɎɘɔɖɎɎ ȶȺ

ÅȧɋɗɕɑɆɘɓɡɏ ɘɋɗɘ-ɊɖɆɏɈ ɑɤɇɔɉɔ ɔɇɔɖəɊɔɈɆɓɎɥ

ÅȷɘɆɘəɗ ɔɚɎɜɎɆɑɢɓɔɉɔ ɊɎɗɘɖɎɇɢɤɘɔɖɆ ɔɘ 5 ɈɋɓɊɔɖɔɈ

ÅȷɘɆɘəɗ ɣɐɗɐɑɤɍɎɈɓɔɉɔ ȸȴȵ-ɕɆɖɘɓɦɖɆɔɘ 2 ɈɋɓɊɔɖɔɈ

ÅȷɈɔɥ ɘɔɖɉɔɈɆɥ ɒɆɖɐɆ ȱȦȳȸȦȳ

ȴ ɓɆɗ
ȴȴȴ çȵȱȰȷɎɗɘɋɒɡèïɈɋɊəɟɎɏ ɖɔɗɗɎɏɗɐɎɏ ɕɔɗɘɆɈɟɎɐ ɕɖɔɉɖɆɒɒɓɔ-ɘɋɛɓɎɝɋɗɐɎɛ ɗɖɋɊɗɘɈ Ɏ ɗɎɗɘɋɒ 
Ɋɑɥ ɕɖɔɒɡɞɑɋɓɓɔɏ ɆɈɘɔɒɆɘɎɍɆɜɎɎ

É ʇʃʂʉʠʩʪʝʤʳ ïʆʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ ʜʣʷ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʡ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠwww.plcsystems.ru

info@plcsystems.ru

http://www.plcsystems.ru/
mailto:info@plcsystems.ru


ȳɆɊɋɌɓɡɏ ɕɆɖɘɓɦɖ Ɉ ɆɈɘɔɒɆɘɎɍɆɜɎɎ
ÅȰɔɒɕɆɓɎɥ ɔɗɓɔɈɆɓɆ Ɉ 2008 ɉɔɊə
ÅȨ 2016 ɉɔɊə ɈɡɞɑɆ ɓɆ ɕəɇɑɎɝɓɔɋ ɖɆɍɒɋɟɋɓɎɋ ɆɐɜɎɏ
Åȴɐɔɑɔ 200 000 ɒ2 ɕɖɔɎɍɈɔɊɗɘɈɋɓɓɡɛ ɕɑɔɟɆɊɋɏ
Åȧɔɑɋɋ 3 000 ɗɔɘɖəɊɓɎɐɔɈ
ÅȷɈɔɏ ɎɗɗɑɋɊɔɈɆɘɋɑɢɗɐɎɏ ɜɋɓɘɖ, 4 ɑɆɇɔɖɆɘɔɖɎɎ Ɏ 42 əɝɋɇɓɡɛ ɜɋɓɘɖɆ
ÅȨɛɔɊɎɘ Ɉ TOP3ɕɖɔɎɍɈɔɊɎɘɋɑɋɏ ɕɖɔɒɡɞɑɋɓɓɔɏ ɣɑɋɐɘɖɔɓɎɐɎ Ɉ ȰɎɘɆɋ





2026 ɉɔɊ ïɔɚɎɜɎɆɑɢɓɔɋ ɕɖɋɊɗɘɆɈɎɘɋɑɢɗɘɈɔ Ɉ ȶȺ
ÅȲɔɗɐɈɆ, əɑ. ȨɎɞɓɦɈɆɥ, Ɋ. 9ɐ1, ȧȼ çȮɒɕɋɖɎɆɑ ȵɆɖɐè, ɔɚ. 104Ɇ
Åȴɇɔɗɔɇɑɋɓɓɔɋ ɕɔɊɖɆɍɊɋɑɋɓɎɋ ȵȱȰȷɎɗɘɋɒɡ

ÅȷɋɖɈɎɗ. ȵɔɊɊɋɖɌɐɆ. ȴɇəɝɋɓɎɋ. ȶɋɉəɑɎɖɔɈɆɓɎɋ ɕɖɔɊɆɌ.



ʂʣʘʩʩʠʬʠʢʘʮʠʷ 

ʵʣʝʢʪʨʦʧʨʠʚʦʜʦ

ʚ

ʧʦ ʪʠʧʫ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

üʈʘʟʦʤʢʥʫʪʳʝ ʩʠʩʪʝʤʳ 

(ʙʝʟ ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʚʷʟʠ)

üɿʘʤʢʥʫʪʳʝ ʩʠʩʪʝʤʳ (ʩ 

ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʚʷʟʴʶ)

ʇʨʠʥʮʠʧ ʨʘʙʦʪʳ: ʂʦʥʪʨʦʣʣʝʨ 

ʬʦʨʤʠʨʫʝʪ ʫʧʨʘʚʣʷʶʱʠʡ ʩʠʛʥʘʣ, 

ʦʩʥʦʚʳʚʘʷʩʴ ʪʦʣʴʢʦ ʥʘ ʟʘʜʘʥʠʠ. 

ʅʝʪ ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʠ ʦ ʬʘʢʪʠʯʝʩʢʦʤ 

ʧʦʣʦʞʝʥʠʠ ʠʣʠ ʩʢʦʨʦʩʪʠ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ.

ʍʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʘ: ʇʨʦʩʪʳʝ, 

ʥʘʜʸʞʥʳʝ, ʵʢʦʥʦʤʠʯʥʳʝ, ʥʦ ʥʝ 

ʩʧʦʩʦʙʥʳ ʢʦʤʧʝʥʩʠʨʦʚʘʪʴ 

ʚʥʝʰʥʠʝ ʚʦʟʤʫʱʝʥʠʷ (ʠʟʤʝʥʝʥʠʝ 

ʥʘʛʨʫʟʢʠ, ʧʨʦʩʢʘʣʴʟʳʚʘʥʠʝ).

ʇʨʠʥʮʠʧ ʨʘʙʦʪʳ: ʂʦʥʪʨʦʣʣʝʨ 

ʥʝʧʨʝʨʳʚʥʦ ʩʨʘʚʥʠʚʘʝʪ ʟʘʜʘʥʥʦʝ 

ʟʥʘʯʝʥʠʝ ʩ ʬʘʢʪʠʯʝʩʢʠʤ, 

ʧʦʣʫʯʘʝʤʳʤ ʦʪ ʜʘʪʯʠʢʘ 

( ʵʥʢʦʜʝʨʘ). ʅʘ ʦʩʥʦʚʝ ʦʰʠʙʢʠ 

ʚʳʯʠʩʣʷʝʪʩʷ ʢʦʨʨʝʢʪʠʨʫʶʱʠʡ 

ʩʠʛʥʘʣ.

ʍʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʘ: ʆʙʝʩʧʝʯʠʚʘʶʪ 

ʚʳʩʦʢʫʶ ʪʦʯʥʦʩʪʴ, 

ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʴ, ʜʠʥʘʤʠʢʫ ʠ 

ʢʦʤʧʝʥʩʘʮʠʶ ʚʦʟʤʫʱʝʥʠʡ. 

ʂʣʶʯʝʚʦʡ ʢʦʤʧʦʥʝʥʪ 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʦʚ.

ʇʨʠʚʦʜʳ ʙʝʟ ʦʙʨʘʪʥʦʡ 

ʩʚʷʟʠ

ʇʨʠʚʦʜʳ ʩ ʦʙʨʘʪʥʦʡ 

ʩʚʷʟʴʶ
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ʎʠʢʣ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

üʀʟʤʝʨʠʪʴ ʪʝʢʫʱʝʝ 

ʧʦʣʦʞʝʥʠʝ/ʩʢʦʨʦʩʪʴ 

(ʜʘʪʯʠʢ)

üʉʨʘʚʥʠʪʴ ʩ ʟʘʜʘʥʠʝʤ -

ʧʦʣʫʯʠʪʴ ʦʰʠʙʢʫ

üʈʘʩʩʯʠʪʘʪʴ ʢʦʨʨʝʢʮʠʶ 

üʇʦʜʘʪʴ 

ʩʢʦʨʨʝʢʪʠʨʦʚʘʥʥʳʡ 

ʩʠʛʥʘʣ ʥʘ ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ
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ʇʨʘʢʪʠʯʝʩʢʠʝ 

ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ 

ʧʨʠʚʦʜʦʚ ʩ 

ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʚʷʟʴʶ

ü ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ

ü ɼʠʥʘʤʠʯʝʩʢʘʷɺʳʩʦʢʘʷʪʦʯʥʦʩʪʴ 

ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʴ ʧʨʠ ʧʝʨʝʤʝʥʥʳʭ 

ʥʘʛʨʫʟʢʘʭ

ü ʈʘʩʰʠʨʝʥʥʳʝ ʬʫʥʢʮʠʦʥʘʣʴʥʳʝ 

ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʠ

ü ʇʦʚʳʰʝʥʠʝ ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʠ ʠ 

ʜʠʘʛʥʦʩʪʠʢʘ

ü ʕʥʝʨʛʦʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ

ü ʂʘʯʝʩʪʚʦ ʪʝʭʥʦʣʦʛʠʯʝʩʢʠʭ 

ʧʨʦʮʝʩʩʦʚ

DS5C2 8



ʈʝʘʣʠʟʘʮʠʠ 

ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʡ 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʦʚ

ʄʦʜʫʣʴ ʜʨʘʡʚʝʨʘ 

ʩʜʚʠʛʘʪʝʣʝʤ ʠ ʜʘʪʯʠʢʦʤ

ʄʦʜʫʣʴ ʜʨʘʡʚʝʨʘ, ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ 

ʩ ʚʩʪʨʦʝʥʥʳʤ ʜʘʪʯʠʢʦʤ

ʄʦʥʦʙʣʦʯʥʳʡ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜ

ʇʦʜʭʦʜʳ ʢ ʢʦʤʧʦʥʦʚʢʝ 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʦʚ - ʤʦʜʫʣʴʥʳʡ, 

ʛʠʙʨʠʜʥʳʡ ʠ ʤʦʥʦʙʣʦʯʥʳʡ.ʕʪʦ 

ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʦ ʧʦʜʙʠʨʘʪʴ 

ʘʨʭʠʪʝʢʪʫʨʫ ʧʦʜ ʢʦʥʢʨʝʪʥʳʝ 

ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷ ʧʨʦʝʢʪʘ, ʙʫʜʴ ʪʦ 

ʩʣʦʞʥʘʷ ʢʘʩʪʦʤʠʟʘʮʠʷ, ʙʳʩʪʨʘʷ 

ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʷ ʠʣʠ ʤʘʩʩʦʚʦʝ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʦ.
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ʂʣʘʩʩʠʬʠʢʘʮʠʷ 

ʩʧʦʩʦʙʦʚ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʘʤʠ

ʄʦʞʥʦ ʚʳʜʝʣʠʪʴ 3 ʩʧʦʩʦʙʘ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʨʠʚʦʜʘʤʠ

ü ɸʥʘʣʦʛʦʚʦʝ ʠ ʜʠʩʢʨʝʪʥʦʝ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ

ü ʀʤʧʫʣʴʩʥʦʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ 

(Step/ Dir )

ü ʋʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʧʦ 

ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʳʤ ʩʝʪʷʤ 

(ʉʝʪʝʚʦʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ)

ɸʥʘʣʦʛʦʚʦʝ/ʜʠʩʢʨʝʪʥʦʝ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ

ʇʨʠʥʮʠʧ ʨʘʙʦʪʳ:

Å ʋʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ðʧʦ ʫʨʦʚʥʶ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ/ʪʦʢʘ

Å ʇʨʷʤʘʷ ʧʨʦʧʦʨʮʠʦʥʘʣʴʥʦʩʪʴ

Å ɼʠʩʢʨʝʪʥʳʝ ʢʦʤʘʥʜʳ ðʦʪʜʝʣʴʥʦ

Å ʆʪʩʫʪʩʪʚʠʝ ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʚʷʟʠ ʯʝʨʝʟ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ

Å ʈʫʯʥʦʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ðʥʘʧʨʷʤʫʶ
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ʀʤʧʫʣʴʩʥʦʝ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ 

( Step/Dir)

ʇʨʠʥʮʠʧ ʨʘʙʦʪʳ

üSTEP (ʠʤʧʫʣʴʩʳ): ʂʘʞʜʳʡ 

ʠʤʧʫʣʴʩ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʝʪ 

ʧʝʨʝʤʝʱʝʥʠʶ ʥʘ ʦʜʠʥ 

ʵʣʝʤʝʥʪʘʨʥʳʡ ʰʘʛ

üDIR (ʥʘʧʨʘʚʣʝʥʠʝ): 

ʃʦʛʠʯʝʩʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ (0/1) 

ʦʧʨʝʜʝʣʷʝʪ ʥʘʧʨʘʚʣʝʥʠʝ 

ʜʚʠʞʝʥʠʷ

üʏʘʩʪʦʪʘ ʠʤʧʫʣʴʩʦʚ ʧʨʷʤʦ 

ʧʨʦʧʦʨʮʠʦʥʘʣʴʥʘ ʩʢʦʨʦʩʪʠ 

ʚʨʘʱʝʥʠʷ

üʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʠʤʧʫʣʴʩʦʚ 

ʦʧʨʝʜʝʣʷʝʪ ʫʛʦʣ ʧʦʚʦʨʦʪʘ

üʉ ʧʦʤʦʱʴʶ ʠʤʧʫʣʴʩʦʚ ʤʦʞʥʦ 

ʫʧʨʘʚʣʷʪʴ ʢʘʢ ʧʦʣʦʞʝʥʠʝʤ, 

ʪʘʢ ʠ ʩʢʦʨʦʩʪʴʶ.
11



ʉʝʪʝʚʦʝ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʤʦʞʝʪ 

ʙʳʪʴ ʨʝʘʣʠʟʦʚʘʥʦ 

ʩʠʩʪʝʤʘʤʠ:

ʇʨʠʥʮʠʧ ʨʘʙʦʪʳ:

ʆʙʤʝʥ ʩʪʨʦʠʪʩʷ ʧʦ ʩʭʝʤʝ "ʟʘʧʨʦʩ- ʦʪʚʝʪ". 

ʂʦʥʪʨʦʣʣʝʨ (ʤʘʩʪʝʨ) ʦʪʧʨʘʚʣʷʝʪ ʩʦʦʙʱʝʥʠʝ, 

ʩʦʜʝʨʞʘʱʝʝ:

Å ɸʜʨʝʩ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ

Å ʂʦʜ ʬʫʥʢʮʠʠ (ʯʪʝʥʠʝ/ʟʘʧʠʩʴ ʨʝʛʠʩʪʨʦʚ)

Å ɸʜʨʝʩ ʥʘʯʘʣʴʥʦʛʦ ʨʝʛʠʩʪʨʘ

Å ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʨʝʛʠʩʪʨʦʚ

üModbus RTU

üCAN/CANopen

üProfibus 

(DP/PN)

üEtherCAT
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ʈʘʩʩʤʦʪʨʠʤ ʢʦʥʢʨʝʪʥʳʝ ʤʦʜʝʣʠ 

ʩʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʦʚ ʦʪ 

XINJE ʩʝʨʠʡ DL6, DS5C2, DS5P,

DS5K2, DS5L2, DS5N1, DF3E , DM6C

ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʤʳʝ ʢʦʤʧʘʥʠʝʡ 

ʇʃʂʉʠʩʪʝʤʳ
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Ƚɮʃɺɳʄɮɾɶɳɮω
ʃɧɽɧɶɿɮɽɳɾɿɳɶɳ

ɼʠʘʧʘʟʦʥ ʤʦʱʥʦʩʪʠ

ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳ: ʜʦ 48 ʢɺʪ.

ʉʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʠ:ʜʦ 48 ʢɺʪ (ʤʦʜʝʣʴMS6G- 265TH17B2-

448P0- F) .

ʈʳʥʦʢ

ʅʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʦʝ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ:ʉʝʨʠʷ DF3E (ʧʠʪʘʥʠʝ 

24- 70 ɺ DC).

ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ:ʉʝʨʠʠ DS5 (220/380 ɺ AC) 

ʠ DL6.

ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʩʝʪʝʚʳʭ 

ʰʠʥ

PROFINET: ʉʝʨʠʷ DS5P.

EtherCAT : ʉʝʨʠʠ DL6, DS5C, DM6C.

CANopen: ʉʝʨʠʷ DF3E, DS5N1

ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʦʪʨʘʩʣʠ

ʊʝʢʩʪʠʣʴʥʘʷ, ʫʧʘʢʦʚʦʯʥʘʷ, ʧʠʱʝʚʘʷ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʩʪʴ, 

ʣʦʛʠʩʪʠʢʘ, ʬʦʪʦʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʘʷ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʩʪʴ, 
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ʇʨʦʜʫʢʮʠʷ XINJE ʚʢʣʶʯʘʝʪʩʣʝʜʫʶʱʠʝ ʩʝʨʠʠ ʩʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʦʚ

1. DS5C2 - ʌʣʘʛʤʘʥʩʢʘʷ ʩʝʨʠʷ: ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʫʶʪʩʷ ʢʘʢ 

ʚʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʝ ʨʝʰʝʥʠʷ ʜʣʷ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ, 

ʪʨʝʙʫʶʱʝʛʦ ʚʳʩʦʢʦʡ ʩʢʦʨʦʩʪʠ c ʧʦʜʜʝʨʞʢʦʡ 

Ethercat .

2. DS5P - ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜ ʜʣʷ ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʠ ʚ ʩʠʩʪʝʤʳ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ, ʠʩʧʦʣʴʟʫʶʱʠʝ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʳʡ 

ʧʨʦʪʦʢʦʣ PROFINET.

3. DS5N1 - ʇʨʠʚʦʜ ʜʣʷ ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʝʥʥʳʭ ʩʠʩʪʝʤ, 

ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʜʦ 64 ʦʩʝʡ ʧʦ ʰʠʥʝ 

CANopen.

4. DS5K2 - "ʋʩʦʚʝʨʰʝʥʩʪʚʦʚʘʥʥʳʡ" ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʧʨʠʚʦʜ 

ʩ ʧʦʜʜʝʨʞʢʦʡ Modbus. ʀʤʝʝʪ ʨʘʩʰʠʨʝʥʥʳʝ 

ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʠ ʚʚʦʜʘ/ʚʳʚʦʜʘ (8DI/6DO).

5. DS5L2 - ɹʘʟʦʚʳʡ ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜ. 

ʂʦʤʧʘʢʪʥʦʝ ʨʝʰʝʥʠʝ ʜʣʷ ʟʘʜʘʯ, ʥʝ ʪʨʝʙʫʶʱʠʭ 

ʩʝʪʝʚʳʭ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʳʭ ʰʠʥ.

6. DL6 - ɺʳʩʦʢʦʪʦʯʥʘʷ ʩʝʨʠʷ: ʩʚʝʨʭʙʳʩʪʨʳʡ ʦʪʢʣʠʢ 

(3.5 - 3.8 ʢɻʮ), ʤʘʣʘʷ ʟʘʜʝʨʞʢʘ (250 ʤʢʩ), 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʡ, ʬʫʥʢʮʠʷ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ 

ʦʩʪʘʥʦʚʢʠ (STO).

7. DF3E - ʇʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥʘ ʜʣʷ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʡ, ʛʜʝ 

ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʦʩʪʦʷʥʥʳʤ ʪʦʢʦʤ ʥʠʟʢʦʛʦ 

ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ, ʠ ʧʨʝʜʣʘʛʘʝʪ ʛʠʙʢʦʩʪʴ ʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʠ.

8. DM6Cðʄʥʦʛʦʦʩʝʚʳʝʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ EtherCAT . 
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ʉʝʨʠʷ ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘʇʨʠʤʝʨʳ ʤʦʜʝʣʝʡ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷʂʦʥʢʫʨʝʥʪʳ

DS5C2

- ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ EtherCAT ʩʨʝʜʥʝʡ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʠ

- ʂʦʤʧʘʢʪʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ

- ɸʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʘʷ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘ

ʋʧʘʢʦʚʦʯʥʳʝ ʤʘʰʠʥʳ, ʪʝʢʩʪʠʣʴʥʦʝ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ, ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʷ
SINEE, Inovance

DS5P

- PROFINET ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ

- ɺʳʩʦʢʘʷ ʪʦʯʥʦʩʪʴ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ

- ʇʨʦʩʪʘʷ ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʷ

ʇʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʝʥʥʳʝ ʣʠʥʠʠ, ʣʦʛʠʩʪʠʯʝʩʢʠʝ 

ʩʠʩʪʝʤʳ
Siemens V90, Delta

DS5N1

- ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ ʩ ʧʦʜʜʝʨʞʢʦʡ ʰʠʥʳ CANopen

- ʀʤʧʫʣʴʩʥʦʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʜʣʷ ʧʨʦʩʪʦʡ 

ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʠ

- ɹʘʟʦʚʘʷ ʬʫʥʢʮʠʦʥʘʣʴʥʦʩʪʴ ʜʣʷ 

ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʝʥʥʳʭ ʩʠʩʪʝʤ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

ʅʝʙʦʣʴʰʠʝ ʩʪʘʥʢʠ ʩ ʏʇʋ, 

ʩʧʝʮʠʘʣʠʟʠʨʦʚʘʥʥʦʝ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʠʨʦʚʘʥʥʦʝ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ, ʩʠʩʪʝʤʳ ʩ ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʝʥʥʳʤʠ 

ʧʨʠʚʦʜʘʤʠ

Kollmorgen , Omron

DS5K2

- ʀʤʧʫʣʴʩʥʳʝ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ ʩ Modbus RTU

- ʋʣʫʯʰʝʥʥʘʷ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʴ

- ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʩʪʴ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ

ʊʦʢʘʨʥʳʝ ʩʪʘʥʢʠ, ʰʣʠʬʦʚʘʣʴʥʦʝ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ
Mitsubish , Bosch

DS5L2

- ɹʘʟʦʚʳʝ ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʝ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ

- ʇʨʦʩʪʦʪʘ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ

- ʉʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ ʩ ʧʨʝʜʳʜʫʱʠʤʠ ʧʦʢʦʣʝʥʠʷʤʠ

ʂʦʥʚʝʡʝʨʳ, ʧʨʦʩʪʳʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʳ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ
Panasonic, omron

DL6

- ɺʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʝ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ 

EtherCAT

- ʏʘʩʪʦʪʘ ʦʪʢʣʠʢʘ ʜʦ 3.8 ʢɻʮ

- ʌʫʥʢʮʠʷ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʛʦ ʦʩʪʘʥʦʚʘ (STO)

- ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʡ

ʆʙʨʘʙʘʪʳʚʘʶʱʠʝ ʮʝʥʪʨʳ, ʨʦʙʦʪʦʪʝʭʥʠʢʘ, 

ʧʨʝʮʠʟʠʦʥʥʦʝ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ

Shihlin , Siemens 

S210

DF3E

- ʅʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʳʝ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ CANopen

- ʂʦʤʧʘʢʪʥʳʡ ʜʠʟʘʡʥ

- ɻʠʙʢʦʩʪʴ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

ʄʦʙʠʣʴʥʘʷ ʪʝʭʥʠʢʘ, AGV, ʤʘʣʦʛʘʙʘʨʠʪʥʘʷ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʷ

Beckhoff, 

FAULHABER

- ʄʥʦʛʦʦʩʝʚʳʝʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ EtherCAT

- ʕʢʦʥʦʤʠʷ ʧʨʦʩʪʨʘʥʩʪʚʘ ʚ ʰʢʘʬʫ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
ʕʣʝʢʪʨʦʥʠʢʘ (ʩʙʦʨʢʘ), ʫʧʘʢʦʚʢʘ, Beckhoff, Elmo, 



ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳʩʝʨʠʠ 

DS5C2

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ: 

üʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳXINJE ʩʝʨʠʠ DS5C2 

ʟʘʥʠʤʘʶʪ ʥʠʰʫ ʚʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʭ 

ʨʝʰʝʥʠʡ ʜʣʷ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʡ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ. 

üʆʨʠʝʥʪʠʨʦʚʘʥʳ ʥʘ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʝ ʚ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʠ, ʛʜʝ ʢʨʠʪʠʯʝʩʢʠ ʚʘʞʥʳ 

ʚʳʩʦʢʘʷ ʪʦʯʥʦʩʪʴ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ, 

ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠʡ ʦʪʢʣʠʢ ʠ ʥʘʜʝʞʥʘʷ ʨʘʙʦʪʘ 

ʚ ʩʦʩʪʘʚʝ ʩʝʪʝʡ EtherCAT . 

üʇʨʦʜʫʢʪ ʩʦʯʝʪʘʝʪ ʧʝʨʝʜʦʚʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʚʢʣʶʯʘʷ ʘʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʦʝ 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʡ, ʩ ʫʜʦʙʩʪʚʦʤ 

ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʠ ʠ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ, ʯʪʦ ʜʝʣʘʝʪ 

ʝʛʦ ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʳʤ ʚʳʙʦʨʦʤ ʜʣʷ 

ʩʦʚʨʝʤʝʥʥʳʭ ʩʪʘʥʢʦʚ, ʨʦʙʦʪʦʪʝʭʥʠʢʠ ʠ 

ʩʣʦʞʥʳʭ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʠʨʦʚʘʥʥʳʭ ʩʠʩʪʝʤ.
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ʄʦʜʝʣʴ
ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʘʷ 

ʤʦʱʥʦʩʪʴ

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦ

ʝ 

ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʳ

ʡ ʪʦʢ

ʀʥʪʝʨʬʝʡʩʳ 

ʚʚʦʜʘ/ʚʳʚʦ

ʜʘ

DS5C2- 20P1-

PTA
0.1 ʢɺʪ

220 ɺ AC 

±10%
0.95 ɸ 3DI / 3DO

DS5C2- 42P3-

PTA
2.3 ʢɺʪ

380 ɺ AC 

±10%
8.5 ɸ 4DI / 4DO

DS5C2- 45P5-

PTA
5.5 ʢɺʪ

380 ɺ AC 

±10%
20 ɸ 5DI / 3DO

DS5C2- 45P5-

PTA- FS
5.5 ʢɺʪ

380 ɺ AC 

±10%
20 ɸ 5DI / 3DO

DS5C2
ʆʩʥʦʚʥʳʝ ʧʘʨʘʤʝʪʨʳ ʩʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʦʚ DS5C2 ʥʘ 

ʧʨʠʤʝʨʝ ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʭ ʤʦʜʝʣʝʡ

DS5C2- 42P3-

PTA

DS5C2-20P1-
PTA

18



ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʠʭ ʢʦʣʝʙʘʥʠʡ ʥʘ ʢʦʥʮʘʭ 

ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ

ʀʩʧʦʣʴʟʫʷ ʧʨʦʜʚʠʥʫʪʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, 

ʤʦʞʥʦ ʧʦʜʘʚʣʷʪʴ ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʠ ʰʫʤʳ ʥʘ ʢʦʥʮʘʭ 

ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʠʭ ʫʟʣʦʚ. ʕʪʦ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦ ʫʩʪʨʘʥʷʝʪ 

ʢʦʣʝʙʘʥʠʷ ʥʘ ʢʦʥʮʝ ʢʦʥʩʦʣʴʥʦʛʦ ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ, 

ʩʦʢʨʘʱʘʝʪ ʚʨʝʤʷ ʩʪʘʙʠʣʠʟʘʮʠʠ ʠ ʧʦʚʳʰʘʝʪ ʪʦʯʥʦʩʪʴ 

ʠʟʜʝʣʠʷ.

ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʦʝ ʪʦʨʤʦʞʝʥʠʝ

ʂʦʛʜʘ ʚʦ ʚʨʝʤʷ ʨʘʙʦʪʳ ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ ʧʨʦʠʩʭʦʜʠʪ 

ʦʪʢʣʶʯʝʥʠʝ ʧʠʪʘʥʠʷ ʠʣʠ ʚʦʟʥʠʢʘʝʪ ʘʚʘʨʠʷ, 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜ ʦʪʢʣʶʯʘʝʪʩʷ, ʠ ʪʨʸʭʬʘʟʥʘʷ ʮʝʧʴ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ ʟʘʤʳʢʘʝʪʩʷ. ʉʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʙʳʩʪʨʦ 

ʦʩʪʘʥʘʚʣʠʚʘʝʪʩʷ, ʯʪʦ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ 

ʣʶʜʝʡ ʠ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ.

DS5C2
˕̜̎̃̆̑̓̏̑̎̊ 
̝̍̏̅̔̌

ˠ̠̟̐̑́̃̌̉̊̚ 
̒̉̄̎́̌

˞̝̆̑̃̏̅̃̉̄́̓̆̌

ˑ̘̉̎́̍̉̆̒̋̉̊ 
̓̏̑̍̏̈˟

̏
̑
̍
̏
̈
̎
̏
̊
 

̑
̆
̈
̉
̒
̓
̏
̑
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ʄʥʦʞʝʩʪʚʝʥʥʳʝ ʬʫʥʢʮʠʠ ʟʘʱʠʪʳ

ʇʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʪʩʷ ʨʘʟʣʠʯʥʳʝ ʬʫʥʢʮʠʠ 

ʟʘʱʠʪʳ, ʪʘʢʠʝ ʢʘʢ ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ 

ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʷ ʪʦʢʘ ʧʦ P+, ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ 

ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ ʥʘ ʟʝʤʣʶ, 

ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʷ ʪʦʢʘ ʧʦ P- ʠ 

ʜʨʫʛʠʝ. ɹʣʘʛʦʜʘʨʷ ʩʚʝʨʭʥʠʟʢʦʤʫ 

ʫʨʦʚʥʶ ʦʪʢʘʟʦʚ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʥʘʜʸʞʥʫʶ ʠ 

ʙʝʟʦʧʘʩʥʫʶ ʨʘʙʦʪʫ.

DS5C2

ʇʨʦʩʪʦʪʘ ʚ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ

ʋʜʦʙʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʢʣʝʤʤ 

ʦʙʣʝʛʯʘʝʪ ʧʨʦʚʦʜʢʫ, 

ʧʦʚʳʰʘʝʪ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ 

ʤʦʥʪʘʞʘ ʠ ʩʦʢʨʘʱʘʝʪ ʚʨʝʤʷ 

ʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʷ.

ʋʧʨʦʱʸʥʥʘʷ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘ, 

ʩʦʢʨʘʱʝʥʠʝ ʚʨʝʤʝʥʠ ʥʘʣʘʜʢʠ

ʅʝ ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʨʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ 

ʢʦʵʬʬʠʮʠʝʥʪʦʚ ʫʩʠʣʝʥʠʷ, 

ʚʳʩʦʢʘʷ ʧʨʠʤʝʥʠʤʦʩʪʴ 

ʧʘʨʘʤʝʪʨʦʚ.

ʇʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʷʤ ʥʝ ʥʫʞʥʦ 

ʚʳʧʦʣʥʷʪʴ ʩʣʦʞʥʫʶ 

ʥʘʩʪʨʦʡʢʫ ʫʩʠʣʝʥʠʡ ð

ʥʘʣʘʜʢʘ ʧʨʦʩʪʘ ʠ ʫʜʦʙʥʘ, 

ʯʪʦ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʦ 

ʩʦʢʨʘʪʠʪʴ ʚʨʝʤʷ ʟʘʧʫʩʢʘ.

ʉʝʪʝʚʘʷ ʪʦʧʦʣʦʛʠʷ

ʀʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʦʛʦ 

ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʛʦ Ethernet-

ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ RJ45 ʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʦ 

ʧʦʚʳʰʘʝʪ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ 

ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ.

˔́̉̓́̚ ̏̓ ̋̏̑̏̓̋̏̄̏ 
̜̠̈́̍̋́̎̉ ̎́ ̟̈̆̍̌

˔́̉̓́̚ ̏̓ 
̐̆̑̆̄̑̔̈̋̉ ̐̏ 
̓̏̋̔ 0Ϲ

˔́̉̓́̚ ̏̓ 
̐̆̑̆̄̑̔̈̋̉ ̐̏ 
̓̏̋̔ 0-
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ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʩʝʨʠʠ 

DS5C2

ü ʆʧʪʠʤʘʣʴʥʦʝ ʩʦʯʝʪʘʥʠʝ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʠ ʠ 

ʩʪʦʠʤʦʩʪʠ

ü ʂʦʤʧʘʢʪʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʜʣʷ 

ʵʢʦʥʦʤʠʠ ʤʝʩʪʘ ʚ ʰʢʘʬʫ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

ü ʋʣʫʯʰʝʥʥʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʦʡ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ ʠ 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ ʨʝʟʦʥʘʥʩʦʚ

ü ʇʦʣʥʘʷ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ ʩ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʷʤʠ ʩʝʨʠʡ MS5 ʠ MS6

ü ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʬʫʥʢʮʠʠ STO ʚ 

ʤʦʜʠʬʠʢʘʮʠʷʭ ʩ ʩʫʬʬʠʢʩʦʤ - FS

DS5C2

Bosch 

Rexroth

IndraDriv

e CS

Inovance

IS620N

SINEE 

EA300E

Shihlin ð

SDP- E

Panasonic

MINAS A6B

Kollmorgen

AKD series
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ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳʩʝʨʠʠ DS5P

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ

ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ XINJE ʩʝʨʠʠ DS5P 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʫʶʪʩʷ ʢʘʢ ʚʳʩʦʢʦʩʠʥʭʨʦʥʥʳʝʠ 

ʚʳʩʦʢʦʪʦʯʥʳʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʜʣʷ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʡ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ ʩ ʧʦʜʜʝʨʞʢʦʡ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʡ 

ʩʝʪʠ PROFINET. ʕʪʦ ʧʝʨʚʘʷ ʩʝʨʠʷ 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʦʚ ʦʪ XINJE ʩ ʧʦʜʜʝʨʞʢʦʡ 

ʜʘʥʥʦʛʦ ʧʨʦʪʦʢʦʣʘ, ʯʪʦ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʠʤ 

ʩʣʝʜʫʶʱʠʝ ʢʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ:

üɺʳʩʦʢʘʷ ʪʦʯʥʦʩʪʴ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ

üʋʜʦʙʥʦʝ ʩʝʪʝʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ

üɻʠʙʢʘʷ ʪʦʧʦʣʦʛʠʷ

üʇʨʦʩʪʦʪʘ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ

üʅʘʜʝʞʥʦʩʪʴ
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DS5P

ʄʦʜʝʣʴ ʄʦʱʥʦʩʪʴ
ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ 

ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʳʡ 

ʪʦʢ
ʆʩʦʙʝʥʥʦʩʪʠ

DS5P- 20P7- PTA 0.75 ʢɺʪ220 ɺ AC ±10% 4 ɸ

5 ʮʠʬʨʦʚʳʭ ʚʭʦʜʦʚ 

(DI), 3 ʮʠʬʨʦʚʳʭ 

ʚʳʭʦʜʘ (DO)

DS5P- 21P0- PTA-

FH
1 ʢɺʪ220 ɺ AC ±10% 6 ɸ

ɺʝʨʩʠʷ ʩ 

ʧʦʚʳʰʝʥʥʦʡ 

ʟʘʱʠʪʦʡ, ʩʪʝʧʝʥʴ 

ʟʘʱʠʪʳ ʧʣʘʪʳ IP50

DS5P- 21P5- PTA 1.5 ʢɺʪ220 ɺ AC ±10% 8 ɸ

ɺʩʪʨʦʝʥʥʳʡ 

ʪʦʨʤʦʟʥʦʡ 

ʨʝʟʠʩʪʦʨ, 

ʧʦʜʜʝʨʞʢʘ 

ʵʥʢʦʜʝʨʘ

DS5P- 43P0- PTA 3 ʢɺʪ380 ɺ AC ±10% 11 ɸ

5 ʜʠʩʢʨʝʪʥʳʭ 

ʚʭʦʜʦʚ, 3 

ʜʠʩʢʨʝʪʥʳʭ ʚʳʭʦʜʘ

DS5P- 47P5- PTA-

FH
7.5 ʢɺʪ380 ɺ AC ±10% 25 ɸ

ʂʦʥʪʨʦʣʣʝʨ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, 

5DI/3DO

ʆʩʥʦʚʥʳʝ ʧʘʨʘʤʝʪʨʳ ʩʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʦʚDS5P ʥʘ 

ʧʨʠʤʝʨʝ ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʭ ʤʦʜʝʣʝʡ
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DS5P

ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʛʦ ʩʪʘʥʜʘʨʪʘ PROFIdrive

ʉʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʝʪ ʦʪʨʘʩʣʝʚʳʤ ʩʪʘʥʜʘʨʪʘʤ PROFIdrive , ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʷ 

ʚʳʩʦʢʫʶ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ ʠ ʰʠʨʦʢʫʶ ʚʟʘʠʤʥʫʶ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ ʩ 

ʜʨʫʛʠʤʠ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘʤʠ ʧʨʠ ʧʦʩʪʨʦʝʥʠʠ ʩʝʪʠ:

ðʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʦʡ ʚʝʨʩʠʠ PROFINET V2.3

ðʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʧʨʦʬʠʣʝʡ PROFIdrive AC1, PROFIdrive AC3, 

PROFIdrive AC4

ðʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʬʫʥʢʮʠʡ IRT ʠ RT

ɺ ʦʙʳʯʥʦʤ ʢʘʥʘʣʝ ʜʘʥʥʳʝ ʚ ʨʝʘʣʴʥʦʤ ʚʨʝʤʝʥʠ ʧʝʨʝʜʘʶʪʩʷ ʧʦ 

Ethernet ʩ ʮʠʢʣʦʤ ʜʦ 4 ʤʩ.

ʉʧʝʮʠʘʣʴʥʳʡ ʢʘʥʘʣ ʧʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥ ʜʣʷ ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʜʘʥʥʳʭ ʩ ʙʦʣʝʝ 

ʞʸʩʪʢʠʤʠ ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷʤʠ ʢ ʚʨʝʤʝʥʠ, ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʷ ʧʝʨʠʦʜ ʮʠʢʣʘ ʜʦ 1 

ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʭ ʪʠʧʦʚ ʩʦʦʙʱʝʥʠʡ

ʋʜʦʙʥʦʝ ʩʝʪʝʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ, ʛʠʙʢʘʷ ʨʘʟʚʦʜʢʘ, 

ʪʦʯʥʦʝ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ

ʆʩʥʘʱʸʥ ʧʦʣʥʦʜʫʧʣʝʢʩʥʳʤ Ethernet- ʧʦʨʪʦʤ 100 ʄʙʠʪ/ʩ; 

ʦʙʘ ʧʦʨʪʘ ʤʦʛʫʪ ʨʘʙʦʪʘʪʴ ʢʘʢ IN, ʪʘʢ ʠ OUT.

ʉʦʦʙʱʝʥʠʝ
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʦʝ 

ʢʦʣʠʯʝʩʪʚʦ 
PZD (1 PZD = 1 ʩʣʦʚʦ)

ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝ ʩʦʦʙʱʝʥʠʝ 12                                          2

ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝ ʩʦʦʙʱʝʥʠʝ 35 9

ʉʦʦʙʱʝʥʠʝ Siemens 102 6 10

ʉʦʦʙʱʝʥʠʝ Siemens 105 10 10

ʉʦʦʙʱʝʥʠʝ Siemens 111 12 12

ʉʦʦʙʱʝʥʠʝ Siemens 750 

(ɺʩʧʦʤʦʛʘʪʝʣʴʥʦʝ)
3 1

IT - ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʷ PROFINET-̐ ̠̑̉̌̏̇̆̎̉

˞̜̓́̎̅́̑̓̎̆ 
̜̅́̎̎̆

ˑ̜́̎̎̆ ̃ ̝̑̆́̌̎̏̍ 
̃̑̆̍̆̎̉
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DS5P

ɻʠʙʢʘʷ ʪʦʧʦʣʦʛʠʷ, ʙʦʣʝʝ ʙʳʩʪʨʦʝ ʩʝʪʝʚʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʠ 
ʫʜʦʙʥʘʷ ʨʘʟʚʦʜʢʘ
ʇʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʪʩʷ ʨʘʟʣʠʯʥʳʝ ʩʝʪʝʚʳʝ ʪʦʧʦʣʦʛʠʠ ð
ʣʠʥʝʡʥʘʷ, ʟʚʝʟʜʦʦʙʨʘʟʥʘʷ, ʜʨʝʚʦʚʠʜʥʘʷ ʠ ʢʦʣʴʮʝʚʘʷ. 
ʋʟʣʳ ʤʦʞʥʦ ʛʠʙʢʦ ʜʦʙʘʚʣʷʪʴ ʠ ʫʜʘʣʷʪʴ ʧʦ ʤʝʨʝ 
ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʩʪʠ. 

ʄʠʥʠʤʘʣʴʥʳʡ ʧʝʨʠʦʜ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ ʜʦʩʪʠʛʘʝʪ 250 ʤʢʩ, ʘ 
ʜʨʦʞʘʥʠʝ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ ʩʦʩʪʘʚʣʷʝʪ ʤʝʥʝʝ 1 ʤʢʩ.

ʇʨʦʩʪʘʷ ʧʨʦʚʦʜʢʘ ʠ ʫʜʦʙʩʪʚʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ

ʇʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʪʩʷ ʨʘʟʣʠʯʥʳʝ ʤʝʪʦʜʳ ʩʚʷʟʠ, ʪʘʢʠʝ ʢʘʢ 

PTI, Profinet ʠ Modbus RTU.

ɺʩʝʛʦ ʦʜʠʥ ʢʘʙʝʣʴ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʧʝʨʝʜʘʚʘʪʴ ʚ 

ʨʝʘʣʴʥʦʤ ʚʨʝʤʝʥʠ ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʴʩʢʠʝ/ʧʨʦʮʝʩʩʥʳʝ 

ʜʘʥʥʳʝ ʠ ʜʠʘʛʥʦʩʪʠʯʝʩʢʫʶ ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʶ, ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʷ 

ʙʳʩʪʨʦʝ ʠ ʧʨʦʩʪʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʢ ʩʠʩʪʝʤʘʤ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ.
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DS5P

ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʩʝʨʠʠ DS5P

ü ʄʠʥʠʤʘʣʴʥʳʡ ʮʠʢʣ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ 

250 ʤʢʩ, ʜʞʠʪʪʝʨ < 1 ʤʢʩ

ü ʇʦʜʜʝʨʞʢʘ PROFINET V2.3, 

PROFIdrive (AC1, AC3, AC4), 

IRT/RT

ü ɼʚʘ ʧʦʨʪʘ Ethernet, ʧʝʨʝʜʘʯʘ 

ʜʘʥʥʳʭ ʠ ʧʠʪʘʥʠʷ ʧʦ ʦʜʥʦʤʫ 

ʢʘʙʝʣʶ, Modbus RTU

ü ʄʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʫʩʧʝʰʥʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥ ʚ 

ʤʥʦʞʝʩʪʚʝ ʦʪʨʘʩʣʝʡ, ʚʢʣʶʯʘʷ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʦ ʙʳʪʦʚʦʡ ʵʣʝʢʪʨʦʥʠʢʠ 

(3C), ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʦ ʣʠʪʠʝʚʳʭ 

ʙʘʪʘʨʝʡ, ʘʚʪʦʤʦʙʠʣʴʥʫʶ 

ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʩʪʴ, ʣʦʛʠʩʪʠʢʫ ʠ 

ʜʨʫʛʠʝ ʦʙʣʘʩʪʠ.

Siemens ð

V90
I novance SV-

ʩʝʨʠʠ 

( Profinet )

Delta ASDA -

B2 

(P rofinet ) Panasonic ð

MINAS A6 

( Profinet )
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ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳʩʝʨʠʠ DS5N1
ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ

DS5N1 ïʵʪʦ ʩʝʨʚʦʫʩʠʣʠʪʝʣʠʩ ʧʦʜʜʝʨʞʢʦʡ 

CANopen, ʧʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥʥʳʝ ʜʣʷ ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʠ ʚ 

ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʝʥʥʳʝ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʳʝ ʩʝʪʠ ʠ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʠʨʦʚʘʥʥʳʝ ʩʠʩʪʝʤʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ʜʚʠʞʝʥʠʝʤ. 

ʕʪʠ ʧʨʠʚʦʜʳ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʶʪ ʪʦʯʥʦʝ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ, ʛʠʙʢʦʩʪʴ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ 

ʧʘʨʘʤʝʪʨʦʚ ʠ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʯʝʨʝʟ 

CANopen ʠ RS- 232, ʯʪʦ ʷʚʣʷʝʪʩʷ ʢʣʶʯʝʚʳʤ 

ʨʘʟʣʠʯʠʝʤ ʦʪ ʣʠʥʝʡʢʠ DS5C2

Omron R88D-

KN

Kollmorgen ð

AKD

ɻʣʘʚʥʳʝ 

ʢʦʥʢʫʨʝʥʪʳ
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ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳʩʝʨʠʠ DS5K2

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ

ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ XINJE ʩʝʨʠʠ DS5K2 ʟʘʥʠʤʘʶʪ ʩʪʨʘʪʝʛʠʯʝʩʢʫʶ 

ʧʦʟʠʮʠʶ ʥʘ ʨʳʥʢʝ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʡ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ ʢʘʢ ʫʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʝ 

ʚʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʝ ʨʝʰʝʥʠʝ ʜʣʷ ʰʠʨʦʢʦʛʦ ʩʧʝʢʪʨʘ 

ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʡ, ʛʜʝ ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʦʝ ʩʦʦʪʥʦʰʝʥʠʝ 

ʬʫʥʢʮʠʦʥʘʣʴʥʦʩʪʠ, ʪʦʯʥʦʩʪʠ ʠ ʩʪʦʠʤʦʩʪʠ.

ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʘʩʧʝʢʪʳ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ:

ü ʊʝʭʥʦʣʦʛʠʯʝʩʢʠʡ ʙʘʣʘʥʩ: ʇʨʦʜʫʢʪ ʩʦʯʝʪʘʝʪ ʧʦʣʥʳʡ ʥʘʙʦʨ 

ʬʫʥʢʮʠʡ ʩ ʫʣʫʯʰʝʥʥʦʡ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʴʶ (ʧʦʣʦʩʘ 

ʧʨʦʧʫʩʢʘʥʠʷ ʜʦ 3 ʢɻʮ), ʯʪʦ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʚʳʩʦʢʫʶ ʜʠʥʘʤʠʢʫ ʠ 

ʪʦʯʥʦʩʪʴ.

ü ɺʦʟʤʦʞʥʦʩʪʴ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʯʝʨʝʟ ʘʥʘʣʘʛʦʚʳʡʚʭʦʜ 0 ï10 V

ü ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʩʪʴ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ ʙʣʘʛʦʜʘʨʷ ʧʦʜʜʝʨʞʢʝ 

ʠʤʧʫʣʴʩʥʦʛʦ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ Modbus RTU.

ü ʀʥʪʝʣʣʝʢʪʫʘʣʴʥʳʝ ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʠ: ʅʘʣʠʯʠʝ ʧʨʦʜʚʠʥʫʪʳʭ 

ʘʣʛʦʨʠʪʤʦʚ (ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʡ, ʘʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʘʷ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘ) 

ʜʝʣʘʝʪ ʧʨʦʜʫʢʪ ʧʨʠʚʣʝʢʘʪʝʣʴʥʳʤ ʜʣʷ ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʝʡ, ʠʱʫʱʠʭ 

ʩʦʚʨʝʤʝʥʥʳʝ, ʥʦ ʥʝ ʧʝʨʝʛʨʫʞʝʥʥʳʝ ʠʟʙʳʪʦʯʥʳʤʠ ʬʫʥʢʮʠʷʤʠ 

ʨʝʰʝʥʠʷ.

ü ʎʝʣʝʚʦʡ ʩʝʛʤʝʥʪ: ʉʝʨʠʷ ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʘ ʜʣʷ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ, ʛʜʝ 

ʢʨʠʪʠʯʝʩʢʠ ʚʘʞʥʳ ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʴ, ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʴ ʠ ʪʦʯʥʦʩʪʴ, ʥʦ 

ʥʝʪ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʩʪʠ ʚ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʠ ʜʦʨʦʛʦʩʪʦʷʱʠʭ ʩʝʪʝʚʳʭ 
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DS5K2

ɺʳʩʦʢʘʷ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʘʷ ʨʝʘʢʮʠʷ ʜʣʷ ʫʩʢʦʨʝʥʠʷ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʘ ðʙʳʩʪʨʦʝ ʠ ʛʠʙʢʦʝ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ

ʉʢʦʨʦʩʪʥʘʷ ʧʝʪʣʷ ʩ ʧʦʣʦʩʦʡ ʧʨʦʧʫʩʢʘʥʠʷ 3 ʢɻʮ

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʚʳʩʦʢʫʶ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʫʶ ʨʝʘʢʮʠʶ ʠ 

ʧʦʚʳʰʘʝʪ ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʝʥʥʫʶ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ.

ʇʨʦʜʚʠʥʫʪʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʨʝʜʣʘʛʘʶʪ 

ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʦʝ ʨʝʰʝʥʠʝ ʜʣʷ ʜʦʩʪʠʞʝʥʠʷ ʙʳʩʪʨʦʛʦ ʠ 

ʦʜʥʦʚʨʝʤʝʥʥʦ ʛʠʙʢʦʛʦ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ ʚ 

ʚʳʩʦʢʦʩʢʦʨʦʩʪʥʳʭ ʩʠʩʪʝʤʘʭ.

ʄʥʦʞʝʩʪʚʝʥʥʘʷ ʟʘʱʠʪʘ ð

ʩʚʝʨʭʥʠʟʢʠʡ ʫʨʦʚʝʥʴ ʦʪʢʘʟʦʚ, 

ʝʱʸ ʙʦʣʝʝ ʥʘʜʸʞʥʘʷ 

ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ

ʇʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʪʩʷ ʨʘʟʣʠʯʥʳʝ 

ʬʫʥʢʮʠʠ ʟʘʱʠʪʳ, ʪʘʢʠʝ ʢʘʢ 

ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ 

ʥʘ ʟʝʤʣʶ, ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ 

ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʷ ʪʦʢʘ ʧʦ P- ʣʠʥʠʠ ʠ 

ʜʨʫʛʠʝ. ɹʣʘʛʦʜʘʨʷ 

ʩʚʝʨʭʥʠʟʢʦʤʫ ʫʨʦʚʥʶ ʦʪʢʘʟʦʚ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʝʱʸ 

ʙʦʣʴʰʫʶ ʥʘʜʸʞʥʦʩʪʴ ʠ 

ʩʧʦʢʦʡʩʪʚʠʝ ʧʨʠ 

ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʠ.

ʏʘʩʪʦʪʘ 

(ɻʮ)

ʂʦʵʬʬʠʮʠʝʥʪ ʫʩʠʣʝʥʠʷ 

(ʜɹ)
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ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʡ ʠ ʰʫʤʘ ʥʘ ʢʦʥʮʘʭ 

ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ. ʉʦʢʨʘʱʝʥʠʝ ʚʨʝʤʝʥʠ ʩʪʘʙʠʣʠʟʘʮʠʠ 

ʠ ʧʦʚʳʰʝʥʠʝ ʪʦʯʥʦʩʪʠ ʠʟʜʝʣʠʷ

ʀʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʚʠʥʫʪʳʭ ʘʣʛʦʨʠʪʤʦʚ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦ ʧʦʜʘʚʣʷʪʴ 

ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʠ ʰʫʤʳ ʥʘ ʢʦʥʮʘʭ ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʠʭ 

ʫʟʣʦʚ. ʕʪʦ ʧʦʤʦʛʘʝʪ ʫʩʪʨʘʥʠʪʴ ʢʦʣʝʙʘʥʠʷ ʥʘ 

ʢʦʥʮʝ ʢʦʥʩʦʣʴʥʦʛʦ ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ, ʩʦʢʨʘʪʠʪʴ 

ʚʨʝʤʷ ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥʠʷ (ʩʪʘʙʠʣʠʟʘʮʠʠ) ʠ 

ʧʦʚʳʩʠʪʴ ʪʦʯʥʦʩʪʴ ʧʨʦʜʫʢʪʘ.

ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʝ ʠ ʧʦʣʥʦʬʫʥʢʮʠʦʥʘʣʴʥʦʝ 

ʵʢʩʧʝʨʪʥʦʝ ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʝ, ʥʝ ʪʨʝʙʫʶʱʝʝ ʥʠʢʘʢʠʭ 

ʟʘʙʦʪ

ʉʝʨʠʷ DS5K2 ʦʙʣʘʜʘʝʪ ʰʠʨʦʢʠʤ ʥʘʙʦʨʦʤ 

ʬʫʥʢʮʠʡ, ʚʢʣʶʯʘʷ ʜʘʣʴʥʦʣʠʥʝʡʥʳʡʧʨʠʚʦʜ, 

ʚʳʭʦʜ ʩ ʜʝʣʝʥʠʝʤ ʯʘʩʪʦʪʳ, ʘʥʘʣʦʛʦʚʳʡ 

ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ, ʩʚʷʟʴ ʧʦ RS485 ʠ ʤʥʦʛʦʝ ʜʨʫʛʦʝ.

ʃʠʥʝʡʥʳʡ 

ʜʨʘʡʚʝʨ

ɺʳʭʦʜ 

ʜʝʣʝʥʠʷ 

ʯʘʩʪʦʪʳ

ɸʥʘʣʦʛʦʚʳ

ʡ ʩʠʛʥʘʣ

ʉʚʷʟʴ 

ʧʦ RS-

485

ɹʝʟ ʬʫʥʢʮʠʠ 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ ʚʠʙʨʘʮʠʠ 
ʥʘ ʢʦʥʮʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ

ʇʨʠ ʚʢʣʶʯʝʥʥʦʡ 

ʬʫʥʢʮʠʠ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ 

ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʥʘ ʢʦʥʮʝ 

ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ
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DS5K2
ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʣʠʥʝʡʢʠ 

DS5K2

ü ɺʳʩʦʢʘʷ ʜʠʥʘʤʠʢʘ ʠ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ: 

ʇʦʣʦʩʘ ʧʨʦʧʫʩʢʘʥʠʷ ʢʦʥʪʫʨʘ ʩʢʦʨʦʩʪʠ 

ʜʦʩʪʠʛʘʝʪ 3 ʢɻʮ, ʯʪʦ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ 

ʚʳʩʦʢʠʡ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠʡ ʦʪʢʣʠʢ. 

ü ʀʥʪʝʣʣʝʢʪʫʘʣʴʥʦʝ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʝ 

ʚʠʙʨʘʮʠʡ: ʇʨʠʚʦʜʳ ʠʩʧʦʣʴʟʫʶʪ 

ʧʨʦʜʚʠʥʫʪʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ ʜʣʷ 

ʘʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʦʛʦ ʦʧʨʝʜʝʣʝʥʠʷ ʠ 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʦʛʦ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ. 

ü ʂʦʤʧʣʝʢʩʥʘʷ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ ʠ 

ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʴ: ʉʝʨʠʷ ʦʩʥʘʱʝʥʘ ʬʫʥʢʮʠʝʡ 

ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʦʛʦ ʪʦʨʤʦʞʝʥʠʷ ʜʣʷ 

ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ ʦʩʪʘʥʦʚʢʠ ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ ʧʨʠ 

ʩʙʦʝ ʧʠʪʘʥʠʷ ʠʣʠ ʘʚʘʨʠʠ.

ü ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʩʪʴ ʠ ʧʦʣʥʦʪʘ ʬʫʥʢʮʠʡ: 

DS5K2 ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪ ʨʘʟʣʠʯʥʳʝ 

ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʚʢʣʶʯʘʷ 

ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʚʭʦʜ ʠ Modbus RTU..

ü ʐʠʨʦʢʠʡ ʤʦʜʝʣʴʥʳʡ ʨʷʜ: ʃʠʥʝʡʢʘ 

ʚʢʣʶʯʘʝʪ ʤʦʜʝʣʠ ʨʘʟʥʦʡ ʤʦʱʥʦʩʪʠ 

(ʥʘʧʨʠʤʝʨ, 0.4 ʢɺʪ, 0.75 ʢɺʪ, 1 ʢɺʪ) 

Inovance ð

SV670

Bosch Rexroth

MPx

Mitsubishi 

MR- J4.

Yaskawa ðSigma -

7
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ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ ʩʝʨʠʠ DS5L2

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ

ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ ʩʝʨʠʠ DS5L2 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʫʶʪʩʷ ʢʘʢʠʤʧʫʣʴʩʥʳʝ 

ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ ʩ ʫʣʫʯʰʝʥʥʦʡ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʴʶ, ʢʦʪʦʨʳʝ 

ʩʦʯʝʪʘʶʪ ʚʳʩʦʢʠʡ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠʡ 

ʦʪʢʣʠʢ, ʧʨʦʩʪʦʪʫ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ ʠ 

ʧʦʣʥʫʶ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ ʩ 

ʧʨʝʜʳʜʫʱʠʤ ʧʦʢʦʣʝʥʠʝʤ ʜʣʷ ʣʝʛʢʦʡ 

ʤʦʜʝʨʥʠʟʘʮʠʠ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ
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ʆʩʥʦʚʥʳʝ ʪʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ

ü ʀʥʪʝʨʬʝʡʩʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ: ʀʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʚʭʦʜ 

ʠ Modbus RTU.

ü ɼʠʩʢʨʝʪʥʳʝ ʚʭʦʜʳ/ʚʳʭʦʜʳ: ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʘʷ 

ʢʦʥʬʠʛʫʨʘʮʠʷ ʚʢʣʶʯʘʝʪ 5 ʜʠʩʢʨʝʪʥʳʭ 

ʚʭʦʜʦʚ (DI) ʠ 3 ʜʠʩʢʨʝʪʥʳʭ ʚʳʭʦʜʘ 

(DO).

ü ɼʘʪʯʠʢ ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʚʷʟʠ: ʇʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʪʩʷ 

ʚʳʩʦʢʦʪʦʯʥʳʝ 19- ʙʠʪʥʳʝ ʤʘʛʥʠʪʥʳʝ ʠ 23-

ʙʠʪʥʳʝ ʦʧʪʠʯʝʩʢʠʝ ʵʥʢʦʜʝʨʳ.

ü ʉʦʚʤʝʩʪʠʤʳʝ ʜʚʠʛʘʪʝʣʠ: ʇʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥʳ 

ʜʣʷ ʨʘʙʦʪʳ ʩ ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʷʤʠ ʩʝʨʠʡ 

MS5 ʠ MS6.

ü ɼʠʘʧʘʟʦʥ ʤʦʱʥʦʩʪʝʡ: ʉʝʨʠʷ ʦʭʚʘʪʳʚʘʝʪ 

ʜʠʘʧʘʟʦʥ ʤʦʱʥʦʩʪʝʡ, ʚʢʣʶʯʘʷ ʤʦʜʝʣʠ ʥʘ 

1 ʢɺʪ, 2.3 ʢɺʪ ʠ 3 ʢɺʪ.

ü ʇʠʪʘʥʠʝ: ɼʦʩʪʫʧʥʳ ʤʦʜʝʣʠ ʜʣʷ ʩʝʪʝʡ 220 

ɺ ʠ 380 ɺ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ.

DS5L2
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DS5L2

ɺʳʩʦʢʠʡ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠʡ ʦʪʢʣʠʢ

ʉʢʦʨʦʩʪʥʘʷ ʧʝʪʣʷ ʩ ʧʦʣʦʩʦʡ ʧʨʦʧʫʩʢʘʥʠʷ ʜʦ 

2,8 ʢɻʮ ʩʧʦʩʦʙʥʘ ʫʜʦʚʣʝʪʚʦʨʠʪʴ ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʩʢʦʨʦʩʪʴʶ ʦʪʢʣʠʢʘ 

ʠ ʚʳʩʦʢʦʡ ʪʦʯʥʦʩʪʴʶ.

ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ, ʩʦʢʨʘʱʝʥʠʝ ʚʨʝʤʝʥʠ 

ʩʪʘʙʠʣʠʟʘʮʠʠ, ʧʣʘʚʥʦʝ ʠ ʪʦʯʥʦʝ ʩʣʝʜʦʚʘʥʠʝ 

ʪʨʘʝʢʪʦʨʠʠ

ɸʣʛʦʨʠʪʤ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦ 

ʩʦʢʨʘʱʘʝʪ ʚʨʝʤʷ ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥʠʷ, ʫʩʪʨʘʥʷʝʪ 

ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʠʡ ʨʝʟʦʥʘʥʩ ʠ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʧʣʘʚʥʦʝ ʠ 

ʪʦʯʥʦʝ ʪʨʘʩʩʠʨʦʚʘʥʠʝ ʪʨʘʝʢʪʦʨʠʠ.

ɸʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʘʷ ʧʨʦʚʝʨʢʘ ʨʝʟʦʥʘʥʩʥʦʡ ʯʘʩʪʦʪʳ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʙʦʣʝʝ ʰʠʨʦʢʠʝ ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʠ 

ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ.

ʊʦʯʥʦʩʪʴ ʦʧʨʝʜʝʣʝʥʠʷ ʯʘʩʪʦʪʳ ʚʠʙʨʘʮʠʡ 

ʫʚʝʣʠʯʝʥʘ ʥʘ 50% (ʧʦ ʩʨʘʚʥʝʥʠʶ ʩ DS5L1). 

ɺʨʝʤʷ ʘʥʘʣʠʟʘ ʨʝʟʦʥʘʥʩʥʦʡ ʯʘʩʪʦʪʳ ʩʦʢʨʘʱʝʥʦ ʥʘ 

50% (ʧʦ ʩʨʘʚʥʝʥʠʶ ʩ DS5L1).

ʂʦʵʬʬʠʮʠʝʥʪ 

ʫʩʠʣʝʥʠʷ (ʜɹ)

ʏʘʩʪʦʪʘ 

(ɻʮ)
ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ 

ɺʓʂʃ
ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ 

ɺʂʃ

ʆʙʨʘʪʥʘʷ ʩʚʷʟʴ 
ʧʦ ʩʢʦʨʦʩʪʠ

ɿʘʜʘʥʠʝ 
ʤʦʤʝʥʪʘ
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DS5L2

ʄʥʦʞʝʩʪʚʝʥʥʳʝ ʬʫʥʢʮʠʠ 

ʟʘʱʠʪʳ

ʇʦʜʜʝʨʞʠʚʘʶʪʩʷ 

ʨʘʟʣʠʯʥʳʝ ʬʫʥʢʮʠʠ 

ʟʘʱʠʪʳ, ʪʘʢʠʝ ʢʘʢ 

ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʷ 

ʪʦʢʘ ʧʦ P+, ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ 

ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ ʥʘ 

ʟʝʤʣʶ, ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ 

ʧʨʝʚʳʰʝʥʠʷ ʪʦʢʘ ʧʦ P-

ʠ ʜʨʫʛʠʝ.

ɹʣʘʛʦʜʘʨʷ ʩʚʝʨʭʥʠʟʢʦʤʫ 

ʫʨʦʚʥʶ ʦʪʢʘʟʦʚ 

ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʠ ʤʦʛʫʪ 

ʙʳʪʴ ʫʚʝʨʝʥʳ ʚ 

ʥʘʜʸʞʥʦʡ ʠ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ 

ʨʘʙʦʪʝ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ.

ʀʜʝʘʣʴʥʘʷ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ, 

ʚʳʩʦʢʘʷ ʵʢʦʥʦʤʠʯʥʦʩʪʴ ʠ 

ʙʝʩʧʨʝʧʷʪʩʪʚʝʥʥʘʷ ʟʘʤʝʥʘ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ

ʉʝʨʠʷ DS5L2 ʧʦʣʥʦʩʪʴʶ 

ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʘ ʩʦ ʚʩʝʤʠ ʬʫʥʢʮʠʷʤʠ 

ʩʝʨʠʠ DS5L1 (ʚ ʪʦʤ ʞʝ 

ʜʠʘʧʘʟʦʥʝ ʯʘʩʪʦʪ), ʯʪʦ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʧʨʦʩʪʫʶ ʠ 

ʙʝʟʦʧʘʩʥʫʶ ʟʘʤʝʥʫ ʙʝʟ ʢʘʢʠʭ-

ʣʠʙʦ ʧʨʦʙʣʝʤ.

ʇʦʣʥʦʩʪʴʶ 

ʩʦʚʤʝʩʪʠʤ

ʳ
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DS5L2

ʃʸʛʢʘʷ ʥʘʣʘʜʢʘ, ʧʨʦʩʪʦʪʘ ʚ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʠ ʠ ʩʦʢʨʘʱʝʥʠʝ ʚʨʝʤʝʥʠ 

ʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʷ

ʋʜʦʙʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʢʣʝʤʤ

ʇʦʚʳʰʘʝʪ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʧʨʦʚʦʜʢʠ ʠ 

ʩʥʠʞʘʝʪ ʟʘʪʨʘʪʳ ʚʨʝʤʝʥʠ ʥʘ 

ʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʝ.

ʇʨʦʩʪʘʷ ʦʪʣʘʜʢʘ, ʫʤʝʥʴʰʝʥʠʝ ʚʨʝʤʝʥʠ 

ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ

ʅʝ ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘ ʢʦʵʬʬʠʮʠʝʥʪʦʚ 

ʫʩʠʣʝʥʠʷ, ʰʠʨʦʢʘʷ ʧʨʠʤʝʥʠʤʦʩʪʴ 

ʧʘʨʘʤʝʪʨʦʚ.

ʇʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʷʤ ʥʝ ʥʫʞʥʦ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʴ 

ʩʣʦʞʥʫʶ ʢʦʨʨʝʢʪʠʨʦʚʢʫ ʫʩʠʣʝʥʠʡ ð

ʧʨʦʮʝʩʩ ʦʪʣʘʜʢʠ ʧʨʦʩʪ ʠ ʫʜʦʙʝʥ, ʯʪʦ 

ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʦ ʩʦʢʨʘʪʠʪʴ 

ʚʨʝʤʷ ʟʘʧʫʩʢʘ.

ɼʚʫʥʘʧʨʘʚʣʝʥʥʘʷ ʦʧʪʦʧʘʨʘ

SI

ɺʭʦʜʥʦʡ ʩʠʛʥʘʣ 

ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪ NPN ʠʣʠ 

PNP

ɽʚʨʦʧʝʡʩʢʠʝ ʢʣʝʤʤʳ 

ʫʧʨʘʚʣʷʶʱʠʭ ʩʠʛʥʘʣʦʚ

ʉʠʣʦʚʳʝ 

ʢʣʝʤʤʳ
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DS5L2
ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʣʠʥʝʡʢʠ

ü ɺʳʩʦʢʘʷ ʜʠʥʘʤʠʢʘ: ʏʘʩʪʦʪʘ ʦʙʥʦʚʣʝʥʠʷ 

ʢʦʥʪʫʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʦ 2.8 ʢɻʮ ʜʣʷ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ ʩ ʚʳʩʦʢʠʤʠ ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷʤʠ ʢ 

ʩʢʦʨʦʩʪʠ ʠ ʪʦʯʥʦʩʪʠ.

ü ʀʥʪʝʣʣʝʢʪʫʘʣʴʥʦʝ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʡ:

ɸʣʛʦʨʠʪʤʳ ʘʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʠ ʦʧʨʝʜʝʣʷʶʪ ʠ 

ʧʦʜʘʚʣʷʶʪ ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʠʡ ʨʝʟʦʥʘʥʩ, 

ʩʦʢʨʘʱʘʷ ʚʨʝʤʷ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ ʥʘ 50% ʧʦ 

ʩʨʘʚʥʝʥʠʶ ʩ DS5L1.

ü ʂʦʤʧʘʢʪʥʳʡ ʜʠʟʘʡʥ: ʅʝʙʦʣʴʰʠʝ ʛʘʙʘʨʠʪʳ 

ʜʣʷ ʵʢʦʥʦʤʠʠ ʤʝʩʪʘ ʚ ʵʣʝʢʪʨʦʰʢʘʬʫ.

ü ʇʨʦʩʪʦʪʘ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ: ʋʜʦʙʥʳʝ 

ʢʣʝʤʤʳ, ʧʨʦʩʪʘʷ ʧʨʦʚʦʜʢʘ, ʦʪʩʫʪʩʪʚʠʝ 

ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʩʪʠ ʩʣʦʞʥʦʡ ʨʫʯʥʦʡ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ 

ʨʝʛʫʣʷʪʦʨʦʚ (ʙʝʟ ʨʝʛʫʣʠʨʦʚʢʠ 

ʫʩʠʣʝʥʠʷ).

ü ɹʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ ʠ ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʴ: ʌʫʥʢʮʠʷ 

ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʦʛʦ ʪʦʨʤʦʞʝʥʠʷ, ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ 

ʧʝʨʝʛʨʫʟʢʠ ʧʦ ʪʦʢʫ, ʢʦʨʦʪʢʦʛʦ 

ʟʘʤʳʢʘʥʠʷ, ʧʝʨʝʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ ʠ ʧʝʨʝʛʨʝʚʘ.

ü ɹʝʩʧʨʦʙʣʝʤʥʘʷ ʟʘʤʝʥʘ: ʇʦʣʥʘʷ 

ʬʫʥʢʮʠʦʥʘʣʴʥʘʷ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ ʩ ʩʝʨʠʝʡ 

DS5L1 ʜʣʷ ʣʝʛʢʦʛʦ ʦʙʥʦʚʣʝʥʠʷ 

Mitsubishi 

MR- J5

Omron ðG5

Yaskawa

Sigma - X

Panasonic ð

MINAS A5
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ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳʩʝʨʠʠ DL6

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ

ü ʇʨʦʜʫʢʪ ʧʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥ ʜʣʷ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ ʚ 

ʚʳʩʦʢʦʪʝʭʥʦʣʦʛʠʯʥʳʭ ʦʪʨʘʩʣʷʭ, ʛʜʝ ʢʣʶʯʝʚʳʤʠ 

ʬʘʢʪʦʨʘʤʠ ʷʚʣʷʶʪʩʷ ʩʢʦʨʦʩʪʴ, ʪʦʯʥʦʩʪʴ ʠ 

ʜʠʥʘʤʠʢʘ: ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʦ ʧʦʣʫʧʨʦʚʦʜʥʠʢʦʚ, 

ʣʘʟʝʨʥʘʷ ʠ ʫʣʴʪʨʘʟʚʫʢʦʚʘʷ ʦʙʨʘʙʦʪʢʘ, 

ʢʦʦʨʜʠʥʘʪʥʘʷ ʦʙʨʘʙʦʪʢʘ ʥʘ ʚʳʩʦʢʦʩʢʦʨʦʩʪʥʳʭ 

ʩʪʘʥʢʘʭ, ʨʦʙʦʪʦʪʝʭʥʠʢʘ ʠ ʪʦʯʥʘʷ ʠʟʤʝʨʠʪʝʣʴʥʘʷ 

ʪʝʭʥʠʢʘ. 

ü ʇʨʝʜʣʘʛʘʝʪ ʥʝ ʧʨʦʩʪʦ ʢʦʤʧʦʥʝʥʪ, ʘ ʟʘʢʦʥʯʝʥʥʦʝ, 

ʠʥʪʝʣʣʝʢʪʫʘʣʴʥʦʝ ʨʝʰʝʥʠʝ ʜʣʷ ʩʘʤʳʭ ʩʣʦʞʥʳʭ 

ʟʘʜʘʯ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ.
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DL6 ȡɒɧɞɗɨɒɢɚɗɒ‐ɧɋɡɋɚɣɒɡɗɢɣɗɚɗὰ

ɼʠʘʧʘʟʦʥ 

ʤʦʱʥʦʩʪʝʡ
ʦʪ 40 ɺʪ ʜʦ 1 ʢɺʪ

ʇʨʦʪʦʢʦʣ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

EtherCAT (ʪʘʢʞʝ ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪʩʷ 

ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ ʚʭʦʜ)

ʏʘʩʪʦʪʘ ʦʪʢʣʠʢʘʜʦ 3.8 ʢɻʮ

ʎʠʢʣ 

ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ
250 ʤʢʩ

ʇʠʪʘʥʠʝ
ʆʜʥʦ- /ʪʨʝʭʬʘʟʥʦʝ, 200- 240 ɺ, 50/60 

ɻʮ

ʆʙʨʘʪʥʘʷ ʩʚʷʟʴ
ʀʥʢʨʝʤʝʥʪʘʣʴʥʳʡ ʵʥʢʦʜʝʨ (ABZ, HALL), 

ʘʙʩʦʣʶʪʥʳʡ ʵʥʢʦʜʝʨ Biss- C

ʎʠʬʨʦʚʳʝ 

ʚʭʦʜʳ/ʚʳʭʦʜʳ

7 ʜʠʩʢʨʝʪʥʳʭ ʚʭʦʜʦʚ (2 

ʚʳʩʦʢʦʩʢʦʨʦʩʪʥʳʭ) / 6 ʜʠʩʢʨʝʪʥʳʭ 

ʚʳʭʦʜʦʚ

ʌʫʥʢʮʠʷ 

ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ

Safe Torque Off (STO) ʩʦʛʣʘʩʥʦ 

SIL2/SIL3
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ʉʢʦʨʦʩʪʴ ʨʝʘʛʠʨʦʚʘʥʠʷ ʥʦʚʦʛʦ ʫʨʦʚʥʷ

Åɹʣʘʛʦʜʘʨʷ ʧʦʣʦʩʝ ʧʨʦʧʫʩʢʘʥʠʷ ʢʦʥʪʫʨʘ ʩʢʦʨʦʩʪʠ 3,8 
ʢɻʮ ʠ ʮʠʢʣʫ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ 250 ʤʢʩ ʥʘʰʘ ʩʠʩʪʝʤʘ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʦʪʩʣʝʞʠʚʘʥʠʝ ʩ ʥʫʣʝʚʦʡ ʟʘʜʝʨʞʢʦʡ ʠ 

ʩʫʙʤʠʢʨʦʥʥʦʝ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʜʘʞʝ ʥʘ ʚʳʩʦʢʠʭ 

ʩʢʦʨʦʩʪʷʭ, ʛʘʨʘʥʪʠʨʫʷ ʢʘʢ ʩʢʦʨʦʩʪʴ, ʪʘʢ ʠ 

ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʴ ʜʣʷ ʚʳʩʦʢʦʩʢʦʨʦʩʪʥʦʡ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ, ʪʦʯʥʦʡ 

ʛʨʘʚʠʨʦʚʢʠ ʠ ʤʥʦʛʦʛʦ ʜʨʫʛʦʛʦ.

Åʀʥʪʝʣʣʝʢʪʫʘʣʴʥʦʝ ʧʨʦʛʥʦʟʠʨʦʚʘʥʠʝ ʦʪʢʣʦʥʝʥʠʷ ʦʪ 
ʪʨʘʝʢʪʦʨʠʠ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʙʳʩʪʨʦʝ, ʥʦ ʧʣʘʚʥʦʝ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ, ʜʦʩʪʠʛʘʷ ʪʦʯʥʦʩʪʠ ʥʘ ʫʨʦʚʥʝ 

ʥʘʥʦʤʝʪʨʦʚ ʜʣʷ ʩʚʝʨʭʪʦʯʥʦʡ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ.

DL6

ɿʘʧʘʪʝʥʪʦʚʘʥʥʳʡ ʘʣʛʦʨʠʪʤ 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ

Åʊʦʯʥʦʩʪʴ ʦʙʥʘʨʫʞʝʥʠʷ ʚʳʰʝ ʥʘ 50%

Åɸʥʘʣʠʟ ʥʘ 50% ʙʳʩʪʨʝʝ

Åɸʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʦʝ ʩʢʘʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʠ 

ʫʩʪʨʘʥʝʥʠʝ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ ʦʜʥʠʤ ʱʝʣʯʢʦʤ 

ʤʳʰʠ

Åɹʦʣʝʝ ʧʣʘʚʥʦʝ ʠ ʪʦʯʥʦʝ 

ʦʪʩʣʝʞʠʚʘʥʠʝ ʧʫʪʠ

Ƞɚɟɡɟɢɣɭ‐ɗ‐ɚɟɞɣɡɟɜɭὰ‐ɗɞɣɒɜɜɒɚɣɤɋɜɭɞɟɒ‐
ɠɡɟɎɞɟɖɗɡɟɍɋɞɗɒ‐ɗ‐ɠɟɑɋɍɜɒɞɗɒ‐ɍɗɌɡɋɩɗɘ

ʂʦʵʬʬʠʮʠʝʥʪ ʫʩʠʣʝʥʠʷ 

(ʜɹ)

ʏʘʩʪʦʪʘ (ɻʮ)

ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ 
ɺʓʂʃ

ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʨʝʟʦʥʘʥʩʘ 
ɺʂʃ

ʆʙʨʘʪʥʘʷ ʩʚʷʟʴ 
ʧʦ ʩʢʦʨʦʩʪʠ

ɿʘʜʘʥʠʝ 
ʤʦʤʝʥʪʘ
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DL6

ʆʪʣʘʜʢʘ çʚʩʝ ʚ ʦʜʥʦʤè 

Type - C

ʅʝ ʪʨʝʙʫʶʪʩʷ ʩʣʦʞʥʳʝ ʘʜʘʧʪʝʨʳ 

ðʩʪʘʥʜʘʨʪʥʳʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ Type-

C ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʴ 

ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʧʦ ʧʨʠʥʮʠʧʫ 

«plug - and - play è ʢ ʭʦʩʪ-

ʩʠʩʪʝʤʘʤ, ʯʪʦ ʫʜʚʘʠʚʘʝʪ 

ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ 

ʧʘʨʘʤʝʪʨʦʚ, ʜʠʘʛʥʦʩʪʠʢʠ ʠ 

ʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʷ.

ɹʝʟʦʧʘʩʥʦʝ ʦʪʢʣʶʯʝʥʠʝ ʢʨʫʪʷʱʝʛʦ ʤʦʤʝʥʪʘ 

(STO), ʩʝʨʪʠʬʠʮʠʨʦʚʘʥʥʦʝ ʧʦ ʩʪʘʥʜʘʨʪʫ SIL3

ɿʘʱʠʪʘ ʦʪ ʦʪʢʣʶʯʝʥʠʷ ʧʠʪʘʥʠʷ ʥʘ ʘʧʧʘʨʘʪʥʦʤ 

ʫʨʦʚʥʝ ʩʨʘʙʘʪʳʚʘʝʪ ʚ ʘʚʘʨʠʡʥʳʭ ʩʠʪʫʘʮʠʷʭ, 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʷ ʥʝʤʝʜʣʝʥʥʦʝ ʦʪʢʣʶʯʝʥʠʝ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ ʜʣʷ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ 

ʧʝʨʩʦʥʘʣʘ ʠ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ.

ɹʝʟʦʧʘʩʥʘʷ ʦʩʪʘʥʦʚʢʘ ʠ ʫʜʦʙʥʘʷ ʦʪʣʘʜʢʘ

ɺʳʭʦʜ 

ʤʦʤʝʥʪʘ

ɿʘʜʘʥʥʘʷ 

ʩʢʦʨʦʩʪʴ

ʌʘʢʪʠʯʝʩʢʘʷ 

ʩʢʦʨʦʩʪʴ

ʉʢʦʨʦʩʪʴ

ʄʦʤʝʥʪ 

ʦʪʢʣʶʯʝʥ

ɺʨʝʤʷ
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DL6

ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʝ 
ʨʝʰʝʥʠʝ ð
ʜʝʩʷʪʴ 
ʨʝʰʝʥʠʡ ʚ 
ʦʜʥʦʤ

ɺʳʭʦʜ ʩ ʜʝʣʝʥʠʝʤ 
ʯʘʩʪʦʪʳ 

ɼʘʣʴʥʦʣʠʥʝʡʥʳʡ
ʧʨʠʚʦʜ

ɺʳʭʦʜ ʩʨʘʚʥʝʥʠʷ 
ʧʦʟʠʮʠʠ

ɼʘʪʯʠʢ 
ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʳ 
ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ

ʌʫʥʢʮʠʷ 
ʧʨʦʙʠʥʛʘ

ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʝ ʨʝʰʝʥʠʝ 10 ʚ 1

ʆʩʥʘʱʝʥ ʧʨʦʜʚʠʥʫʪʳʤʠ 

ʬʫʥʢʮʠʷʤʠ, ʚʢʣʶʯʘʷ:

ü ʋʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʜʣʠʥʥʳʤʠ ʣʠʥʠʷʤʠ 

ʧʝʨʝʜʘʯʠ

ü ɺʳʭʦʜ ʩ ʜʝʣʝʥʠʝʤ ʯʘʩʪʦʪʳ

ü ɺʳʭʦʜ ʩʨʘʚʥʝʥʠʷ ʧʦʣʦʞʝʥʠʷ

ü ʌʫʥʢʮʠʷ ʟʦʥʜʠʨʦʚʘʥʠʷ (Probe )

ü ʉʯʠʪʳʚʘʥʠʝ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʳ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ

ʂʘʞʜʘʷ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʘʷ ʬʫʥʢʮʠʷ 

ʧʦʣʥʦʩʪʴʶ ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʥʘ.
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DL6
ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʩʝʨʠʠ 

DL6

ü ɺʳʩʦʢʦʩʢʦʨʦʩʪʥʦʡ ʦʪʢʣʠʢ ʜʦ 3.8 

ʢɻʮ ʜʣʷ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʦʡ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʠ

ü ʇʝʨʝʜʦʚʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ 

ʚʠʙʨʘʮʠʡ ʠ ʢʦʤʧʝʥʩʘʮʠʠ 

ʤʝʭʘʥʠʯʝʩʢʠʭ ʧʦʛʨʝʰʥʦʩʪʝʡ

ü ʇʦʣʥʘʷ ʧʦʜʜʝʨʞʢʘ EtherCAT ʩ 

ʮʠʢʣʦʤ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ 250 ʤʢʩ

ü ɺʩʪʨʦʝʥʥʘʷ ʬʫʥʢʮʠʷ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʛʦ 

ʦʩʪʘʥʦʚʘ STO (SIL2/SIL3)

ü ʉʦʚʨʝʤʝʥʥʳʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ ʦʪʣʘʜʢʠ 

Type - C ʠ ʩʧʝʮʠʘʣʠʟʠʨʦʚʘʥʥʦʝ ʇʆ
Delta 

ASDA- A3

Siemens 

S210

Inovance

SV660

SINEE 

EA190E

Shihlin

SDC- E

Mitsubishi 

MR- J5
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ʉʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʳ ʩʝʨʠʠ DF3E

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ

ʉʝʨʠʷ ʥʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʳʭ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʦʚ 

DF3E ʠʤʝʝʪ ʢʦʤʧʘʢʪʥʫʶ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʶ, 

ʣʸʛʢʠʡ ʠ ʥʝʙʦʣʴʰʦʡ ʢʦʨʧʫʩ, ʰʠʨʦʢʠʡ 

ʥʘʙʦʨ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ, ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪ 

ʧʨʦʪʦʢʦʣʳ ʩʚʷʟʠ CANopen ʠ Modbus, ʘ 

ʪʘʢʞʝ ʥʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʦʝ ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʦʩʪ. 

ʪʦʢʘ. ʇʨʠʚʦʜ ʦʩʥʘʱʸʥ ʚʳʭʦʜʦʤ 

ʧʠʪʘʥʠʷ ʪʦʨʤʦʟʘ ʥʘ 24 ɺ, ʘ 

ʥʘʩʪʨʦʡʢʘ ʫʩʠʣʝʥʠʷ ʪʨʝʙʫʝʪ ʚʩʝʛʦ 

ʪʨʸʭ ʰʘʛʦʚ, ʯʪʦ ʩʦʢʨʘʱʘʝʪ ʚʨʝʤʷ 

ʦʪʣʘʜʢʠ.
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DF3E
ʆʩʥʦʚʥʳʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ ʩʝʨʠʠ DF3E

ʍʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʘ ʆʧʠʩʘʥʠʝ

ʇʨʦʪʦʢʦʣ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

CANopen, ʪʘʢʞʝ 

ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪʩʷ ʠʤʧʫʣʴʩʥʳʡ 

ʚʭʦʜ ʠ RS485

ʇʠʪʘʥʠʝ

ʅʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʳʡ ʧʦʩʪʦʷʥʥʳʡ 

ʪʦʢ 48 ɺ DC (ʜʠʘʧʘʟʦʥ 24-

70 ɺ DC)

ʈʝʞʠʤʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ

ʇʦʣʦʞʝʥʠʝ, ʩʢʦʨʦʩʪʴ ʠ 

ʢʨʫʪʷʱʠʡ ʤʦʤʝʥʪ ʩ ʧʣʘʚʥʳʤ 

ʧʝʨʝʢʣʶʯʝʥʠʝʤ

ɼʠʩʢʨʝʪʥʳʝ ʚʭʦʜʳ/ʚʳʭʦʜʳ

4 ʚʭʦʜʘ (DI) / 3 ʚʳʭʦʜʘ 

(DO) ʜʣʷ ʤʦʜʝʣʠ ʙʝʟ 

ʪʦʨʤʦʟʘ; 3 DI / 3 DO ʜʣʷ 

ʤʦʜʝʣʠ ʩ ʪʦʨʤʦʟʦʤ

ʇʨʠʤʝʨʳ ʤʦʜʝʣʝʡ
DF3E- 0206 (0.2 ʢɺʪ, 6 ɸ); 

DF3E- 0410 (0.4 ʢɺʪ, 10 ɸ)

ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʚʷʟʠʕʥʢʦʜʝʨ17 ʙʠʪ 45



DF3E

ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʦʩʦʙʝʥʥʦʩʪʠ DF3E

üɼʠʘʧʘʟʦʥ ʤʦʱʥʦʩʪʠ ʦʪ 100 

ɺʪ ʜʦ 2 ʢɺʪ

üʇʦʜʜʝʨʞʢʘ Modbus RTU ʠ 

CANopen

üʇʨʦʩʪʘʷ ʥʘʩʪʨʦʡʢʘ ʠ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ

üʊʦʯʥʳʝ ʘʣʛʦʨʠʪʤʳ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ

üʂʦʤʧʘʢʪʥʳʡ ʢʦʨʧʫʩ ʠ 

ʥʠʟʢʦʝ ʵʥʝʨʛʦʧʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ

üɺʩʪʨʦʝʥʥʳʝ ʬʫʥʢʮʠʠ 

ʟʘʱʠʪʳ, ʧʨʝʜʦʪʚʨʘʱʝʥʠʝ 

ʧʝʨʝʛʨʫʟʦʢ, ʧʝʨʝʛʨʝʚʘ ʠ 

ʢʦʨʦʪʢʠʭ ʟʘʤʳʢʘʥʠʡ. 

Beckhoff

AX8000

FAULHABER ʉʝʨʠʷ

MC

Danfoss VLT 

Micro Drive FC 
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Roboteq Motor 

Controllers
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ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳʩʝʨʠʠ 

DM6C

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ:

ü ʉʝʨʚʦʜʨʘʡʚʝʨʳXINJE ʩʝʨʠʠ DM6C ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʷʶʪ 

ʩʦʙʦʡ ʫʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʳʝ ʤʥʦʛʦʦʩʝʚʳʝʨʝʰʝʥʠʷ ʜʣʷ 

ʚʳʩʦʢʦʪʝʭʥʦʣʦʛʠʯʥʳʭ ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚ.

ü ʆʨʠʝʥʪʠʨʦʚʘʥʳ ʥʘ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʝ ʚ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʠ, 

ʛʜʝ ʢʨʠʪʠʯʝʩʢʠ ʚʘʞʥʳ ʢʦʤʧʘʢʪʥʦʩʪʴ ʤʦʥʪʘʞʘ, 

ʵʥʝʨʛʦʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʠ ʩʠʥʭʨʦʥʥʦʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ 

ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʤʠ ʦʩʷʤʠ ʯʝʨʝʟ ʩʝʪʴ EtherCAT .

ü ʇʨʦʜʫʢʪ ʩʦʯʝʪʘʝʪ ʤʦʜʫʣʴʥʫʶ ʘʨʭʠʪʝʢʪʫʨʫ ʩ 

ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʴʶ ʛʠʙʢʦʡ ʢʦʥʬʠʛʫʨʘʮʠʠ ʠ ʥʘʣʠʯʠʝʤ 

ʬʫʥʢʮʠʠ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʛʦ ʦʪʢʣʶʯʝʥʠʷ ʢʨʫʪʷʱʝʛʦ 

ʤʦʤʝʥʪʘ (STO) ʚ ʙʘʟʦʚʦʡ ʢʦʤʧʣʝʢʪʘʮʠʠ, ʯʪʦ 

ʜʝʣʘʝʪ ʝʛʦ ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʳʤ ʚʳʙʦʨʦʤ ʜʣʷ 

ʤʥʦʛʦʣʠʥʝʡʥʦʡ ʨʝʟʢʠ, ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʠʨʦʚʘʥʥʳʭ 

ʩʢʣʘʜʦʚ, ʚʳʩʝʢʘʪʝʣʴʥʦʛʦʠ ʪʨʘʥʩʧʦʨʪʥʦʛʦ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ.
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ʍʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʘɿʥʘʯʝʥʠʝ

ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʦʩʝʡɼʦ 2 ʦʩʝʡ ʚ ʦʜʥʦʤ ʤʦʜʫʣʝ

ʇʨʦʪʦʢʦʣ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ
EtherCAT (CoE, CiA 402)

ɼʠʘʧʘʟʦʥ 

ʤʦʱʥʦʩʪʝʡ

ʦʪ 0.4 ʢɺʪ ʜʦ 75 ʢɺʪ (ʩʫʤʤʘʨʥʦ ʥʘ 

ʤʦʜʫʣʴ)

ʇʠʪʘʥʠʝ 3-ʬʘʟʥʦʝ, 200ï240 ɺ AC / 380 ɺ AC

ʎʠʢʣ 

ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ
ʦʪ 125 ʤʢʩ ʜʦ 1 ʤʩ

ʆʙʨʘʪʥʘʷ ʩʚʷʟʴ
23-ʙʠʪʥʳʡ ʘʙʩʦʣʶʪʥʳʡ ʵʥʢʦʜʝʨ 

(ʦʧʪʠʯʝʩʢʠʡ/ʤʘʛʥʠʪʥʳʡ)

ʌʫʥʢʮʠʷ 

ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ
STO (Safe Torque Off) SIL3

ɿʘʱʠʪʘ IP20

ʆʭʣʘʞʜʝʥʠʝ
ɽʩʪʝʩʪʚʝʥʥʦʝ / ʧʨʠʥʫʜʠʪʝʣʴʥʦʝ (ʚ 

ʟʘʚʠʩʠʤʦʩʪʠ ʦʪ ʤʦʜʝʣʠ)

ȡɒɧɞɗɨɒɢɚɗɒ‐
ɧɋɡɋɚɣɒɡɗɢɣɗɚɗ

DM6C
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ʂʦʤʧʘʢʪʥʦʩʪʴ ʠ ʤʦʜʫʣʴʥʦʩʪʴ

ʄʦʜʫʣʴʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʧʦ 

ʧʨʠʥʮʠʧʫ "ʢʥʠʛʠ ʥʘ ʧʦʣʢʝ" 

(ʦʜʠʥʘʢʦʚʘʷ ʚʳʩʦʪʘ ʠ ʛʣʫʙʠʥʘ). 

ʇʣʦʪʥʳʡ ʤʦʥʪʘʞ ʨʷʜʦʤ ʜʨʫʛ ʩ 

ʜʨʫʛʦʤ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʦ 

ʧʦʚʳʩʠʪʴ ʢʦʵʬʬʠʮʠʝʥʪ 

ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ ʧʨʦʩʪʨʘʥʩʪʚʘ 

ʰʢʘʬʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ.

ʕʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ ʠ ʰʠʥʘ ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ 

ʪʦʢʘ

ɼʣʷ ʧʠʪʘʥʠʷ ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʭ ʤʦʜʫʣʝʡ 

ʪʨʝʙʫʝʪʩʷ ʚʩʝʛʦ ʦʜʠʥ ʢʦʤʧʣʝʢʪ 

ʢʘʙʝʣʝʡ. ɺʥʫʪʨʠ ʤʦʜʫʣʠ 

ʩʦʝʜʠʥʷʶʪʩʷ ʧʦ ʦʙʱʝʡ ʰʠʥʝ 

ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʤʝʜʥʳʭ 

ʰʠʥ ʠ ʚʠʥʪʦʚʳʭ ʟʘʞʠʤʦʚ, ʯʪʦ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʥʘʜʝʞʥʦʝ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ 

ʋʜʦʙʩʪʚʦ ʤʦʥʪʘʞʘ

ʀʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʨʘʟʲʝʤʥʳʭ 

ʩʠʣʦʚʳʭ ʢʣʝʤʤ (plug - in ) 

ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʩʦʢʨʘʪʠʪʴ ʚʨʝʤʷ 

ʥʘ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʧʨʦʚʦʜʢʠ 

ʧʨʠʤʝʨʥʦ ʥʘ 30%.

DM6C
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ɻʠʙʢʘʷ ʢʦʤʙʠʥʘʮʠʷ ʤʦʜʫʣʝʡ

ʀʩʧʦʣʴʟʫʝʪʩʷ ʢʦʤʙʠʥʘʮʠʦʥʥʘʷ ʩʭʝʤʘ ʠʟ 

ʚʳʧʨʷʤʠʪʝʣʴʥʦʛʦ ʤʦʜʫʣʷ (Rectifier ) ʠ 

ʠʥʚʝʨʪʦʨʥʳʭ ʤʦʜʫʣʝʡ (Inverter ). ʅʘʧʨʠʤʝʨ, 

ʜʣʷ ʚʳʧʨʷʤʠʪʝʣʴʥʦʛʦ ʤʦʜʫʣʷ ʥʘ 110 ʢɺʪ 

ʚʦʟʤʦʞʥʳ ʩʣʝʜʫʶʱʠʝ ʚʘʨʠʘʥʪʳ ʩʙʦʨʢʠ ʩ 

ʠʥʚʝʨʪʦʨʥʳʤʠ ʤʦʜʫʣʷʤʠ.

DM6C

ɺʳʩʦʢʘʷ ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʠ 

ʵʥʝʨʛʦʩʙʝʨʝʞʝʥʠʝ

ʀʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʪʝʭʥʦʣʦʛʠʠ ʦʙʱʝʡ ʰʠʥʳ 

ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ ʜʣʷ ʦʙʤʝʥʘ ʵʥʝʨʛʠʝʡ 

ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʩʥʠʟʠʪʴ ʧʦʪʝʨʠ ʵʥʝʨʛʠʠ ʚ 

ʧʨʠʚʦʜʘʭ. ʆʞʠʜʘʝʤʘʷ ʵʢʦʥʦʤʠʷ 

ʵʣʝʢʪʨʦʵʥʝʨʛʠʠ ðʜʦ 30%. ʕʪʦ ʙʦʣʝʝ 

ʵʥʝʨʛʦʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦʠ ʵʢʦʣʦʛʠʯʥʦ.

ʄʘʢʩ. 

ʜʦ



DM6C

ɺʳʩʦʢʘʷ ʩʪʝʧʝʥʴ ʟʘʱʠʪʳ

ʂʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʩ ʠʟʦʣʠʨʦʚʘʥʥʳʤ ʚʦʟʜʫʭʦʚʦʜʦʤ 

(ʥʝʟʘʚʠʩʠʤʳʤ ʢʘʥʘʣʦʤ ʦʭʣʘʞʜʝʥʠʷ) ʧʨʝʜʦʪʚʨʘʱʘʝʪ 

ʧʦʧʘʜʘʥʠʝ ʧʳʣʠ ʠ ʧʦʩʪʦʨʦʥʥʠʭ ʯʘʩʪʠʮ ʚ ʩʭʝʤʫ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ.

ʋʩʠʣʝʥʥʦʝ ʚʣʘʛʦʟʘʱʠʪʥʦʝ, ʧʳʣʝʟʘʱʠʪʥʦʝ ʠ 

ʢʦʨʨʦʟʠʦʥʥʦʩʪʦʡʢʦʝ ʧʦʢʨʳʪʠʝ (ʢʦʥʬʦʨʤʥʦʝ 

ʧʦʢʨʳʪʠʝ) ʧʦʚʳʰʘʝʪ ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʴ ʧʨʠʚʦʜʘ ʢ 

ʚʥʝʰʥʠʤ ʚʦʟʜʝʡʩʪʚʠʷʤ.

ɹʝʟ ʬʫʥʢʮʠʠ 

ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ ʚʠʙʨʘʮʠʠ 
ʥʘ ʢʦʥʮʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ

ʇʨʠ ʚʢʣʶʯʝʥʥʦʡ 

ʬʫʥʢʮʠʠ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʷ 

ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʥʘ ʢʦʥʮʝ 

ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ

ʇʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʥʘ ʢʦʥʮʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ

ɹʣʘʛʦʜʘʨʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʶ ʧʝʨʝʜʦʚʳʭ ʘʣʛʦʨʠʪʤʦʚ 

ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʦʩʪʠʛʘʝʪʩʷ ʧʦʜʘʚʣʝʥʠʝ ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʠ 

ʰʫʤʘ ʥʘ ʢʦʥʮʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʘ. ʕʬʬʝʢʪʠʚʥʦ ʨʝʰʘʝʪʩʷ 

ʧʨʦʙʣʝʤʘ ʚʠʙʨʘʮʠʠ ʦʢʦʥʝʯʥʳʭ ʯʘʩʪʝʡ 

ʢʦʥʩʦʣʴʥʳʭ ʤʝʭʘʥʠʟʤʦʚ, ʩʦʢʨʘʱʘʝʪʩʷ ʚʨʝʤʷ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ ʠ ʧʦʚʳʰʘʝʪʩʷ ʪʦʯʥʦʩʪʴ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ.
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ʂʣʶʯʝʚʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʩʝʨʠʠ 

DM6C

ü ʄʥʦʛʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴʥʘʷ ʘʨʭʠʪʝʢʪʫʨʘ 

ʩ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝʤ ʜʦ 2 ʦʩʝʡ ʚ 

ʦʜʥʦʤ ʤʦʜʫʣʝ ʜʣʷ ʵʢʦʥʦʤʠʠ 

ʧʨʦʩʪʨʘʥʩʪʚʘ

ü ʊʝʭʥʦʣʦʛʠʷ ʦʙʱʝʡ ʰʠʥʳ 

ʧʦʩʪʦʷʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ, 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʶʱʘʷ ʨʝʢʫʧʝʨʘʮʠʶ 

ʵʥʝʨʛʠʠ ʠ ʵʢʦʥʦʤʠʶ 

ʵʣʝʢʪʨʦʵʥʝʨʛʠʠ ʜʦ 30%

ü ʇʦʣʥʘʷ ʧʦʜʜʝʨʞʢʘ EtherCAT ʩ 

ʮʠʢʣʦʤ ʩʠʥʭʨʦʥʠʟʘʮʠʠ ʦʪ 125 

ʤʢʩ ʜʣʷ ʪʦʯʥʦʛʦ 

ʤʥʦʛʦʢʦʦʨʜʠʥʘʪʥʦʛʦ ʜʚʠʞʝʥʠʷ

ü ɺʩʪʨʦʝʥʥʘʷ ʬʫʥʢʮʠʷ 

ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʛʦ ʦʩʪʘʥʦʚʘ STO 

(SIL3) ʚ ʙʘʟʦʚʦʡ ʢʦʤʧʣʝʢʪʘʮʠʠ 

ʚʩʝʭ ʤʦʜʫʣʝʡ

ü ʄʦʜʫʣʴʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʩ 

ʨʘʟʲʝʤʥʳʤʠ ʩʠʣʦʚʳʤʠ ʢʣʝʤʤʘʤʠ, 

ʩʦʢʨʘʱʘʶʱʘʷ ʚʨʝʤʷ ʤʦʥʪʘʞʘ ʥʘ 

30%

Beckhoff

AX8000
Inovance SV660N

Delta ASDA -

A2- E

ɿʘʤʝʥʘ

Leadshine

EL7- EC
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ʈʘʩʩʤʦʪʨʠʤ ʢʦʥʢʨʝʪʥʳʝ 

ʤʦʜʝʣʠ ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʝʡ ʦʪ 

XINJE ʩʝʨʠʡ MS6G, MS6S, 

MS6H, MF3/MF5, 

ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʤʳʝ ʢʦʤʧʘʥʠʝʡ 

ʇʃʂʉʠʩʪʝʤʳ
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ʇʨʘʚʠʣʦ ʤʘʨʢʠʨʦʚʢʠ ʜʚʠʛʘʪʝʣʝʡ

MS6S ï60 C S 30 B Z 1

ï2 0P4

ɿʥʘʯ

.

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʘʷʤ

ʦʱʥʦʩʪʴ

0P1 100W

0P2 200W

0P4 400W

0P7 750W

1P0 1.0KW

1P5 1.5KW

ɿʥʘʯ.ʋʨʦʚʝʥʴʥʘʧʨ

ʷʞʝʥʠʷ

2 220V

4 380V

ɿʥʘ

ʯ.

ʈʘʟʲʝʤʧʦʜʢʣʶʯ

ʝʥʠʷ

1 AMP ʨʘʟʲʝʤ

2 ɸʚʠʘʮʠʦʥʥʳʡʨʘ

ʟʲʝʤ

3 ɻʝʨʤʝʪʠʯʥʳʡʨʘ

ʟʲʝʤ (IP67)

ɿʥʘʯ

.

ʊʦʨʤʦʟ

/ ɹʝʟ ʪʦʨʤʦʟʘ

Z ʉ ʪʦʨʤʦʟʦʤ

ɿʥʘʯ. ɺʘʣ ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ

A ʉ ʢʣʶʯʦʤ, ʙʝʟ 

ʩʘʣʴʥʠʢʘ

B ʉ ʢʣʶʯʦʤ ʠ 

ʩʘʣʴʥʠʢʦʤ

C ɹʝʟ ʢʣʶʯʘ ʠ 

ʩʘʣʴʥʠʢʘ

D ɹʝʟ ʢʣʶʯʘ, ʩ 

ʩʘʣʴʥʠʢʦʤ

ɿʥʘʯ

.

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʘʷ 

ʯʘʩʪʦʪʘʚʨʘʱʝʥʠʷ 

(ʦʙ/ʤʠʥ)

15 1500

20 2000

25 2500

30 3000

ɿʥʘʯ

.

ʊʠʧ ʵʥʢʦʜʝʨʘ

S ʀʥʢʨʝʤʝʥʪʘʣʴʥʳʡ

,

17 ʙʠʪ

M ɸʙʩʦʣʶʪʥʳʡ,

17 ʙʠʪ

U ʀʥʢʨʝʤʝʥʪʘʣʴʥʳʡ

,

23 ʙʠʪ

L ɸʙʩʦʣʶʪʥʳʡ,

23 ʙʠʪ

ɿʥʘʯ

.

ʊʠʧ ɻʥʢʦʜʝʨʘ

ʉ ʄʘʛʥʠʪʥʳʡ

ʊ ʆʧʪʠʯʝʩʢʠʡ

ɿʥʘʯʝʥʠʝʌʣʘʥʝʮ

40 ʌʣʘʥʝʮ 40

60 ʌʣʘʥʝʮ 60

80 ʌʣʘʥʝʮ 80

100 ʌʣʘʥʝʮ 100

ʉʝʨʠʷ ʀʥʝʨʮʠʷ

MS6S ʅʠʟʢʘʷ 

ʠʥʝʨʮʠʷ

MS6H ɺʳʩʦʢʘʷ

ʠʥʝʨʮʠʷ
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ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ

1. ɼʠʘʧʘʟʦʥ ʤʦʱʥʦʩʪʝʡ:0.05 ʢɺʪ ï48 ʢɺʪ

2. ʀʩʧʦʣʥʝʥʠʝ: ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝʠ ʥʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʦʝ

3. ʉʪʝʧʝʥʴ ʟʘʱʠʪʳ:IP66 / IP67

4. ʄʦʤʝʥʪ ʠʥʝʨʮʠʠ: ʥʠʟʢʠʡ, ʩʨʝʜʥʠʡ ʠ ʚʳʩʦʢʠʡ ʜʣʷ ʨʘʟʥʳʭ 

ʟʘʜʘʯ

5. ʊʦʯʥʦʩʪʴ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ :ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʳʝ ʵʥʢʦʜʝʨʳ17, 

19 ʠ 23 ʙʠʪ
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ʇʨʦʜʫʢʮʠʷ XINJE ʚʢʣʶʯʘʝʪ ʯʝʪʳʨʝ ʩʝʨʠʠ 

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʝʡ:
1.ʉʝʨʠʷ MS6S- ʠʜʝʘʣʴʥʳ ʜʣʷ 

ʚʳʩʦʢʦʜʠʥʘʤʠʯʥʳʭʧʨʠʤʝʥʝʥʠʡ: 

ʨʦʙʦʪʦʪʝʭʥʠʢʘ, ʩʪʘʥʢʠ ʩ ʏʇʋ. 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʦʝ ʙʳʩʪʨʦʜʝʡʩʪʚʠʝ ʠ 

ʪʦʯʥʦʩʪʴ ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ.

2. ʉʝʨʠʷMS6G- ʫʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʳʝ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʠ ʜʣʷ ʙʦʣʴʰʠʥʩʪʚʘ 

ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʳʭ ʟʘʜʘʯ: ʢʦʥʚʝʡʝʨʳ, 

ʫʧʘʢʦʚʦʯʥʳʝ ʤʘʰʠʥʳ. ʆʧʪʠʤʘʣʴʥʦʝ 

ʩʦʯʝʪʘʥʠʝ ʤʦʤʝʥʪʘ ʠ ʜʠʥʘʤʠʢʠ ʩ 

ʧʦʚʳʰʝʥʥʦʡ ʩʪʦʡʢʦʩʪʴʶ ʢ ʚʠʙʨʘʮʠʷʤ.

3. ʉʝʨʠʷ MS6H- ʩʧʝʮʠʘʣʠʟʠʨʦʚʘʥʥʳʝ 

ʨʝʰʝʥʠʷ ʜʣʷ ʧʦʩʪʦʷʥʥʳʭ ʥʘʛʨʫʟʦʢ: 

ʩʤʝʩʠʪʝʣʠ, ʰʥʝʢʦʚʳʝ ʧʠʪʘʪʝʣʠ ʠ 

ʧʦʚʦʨʦʪʥʳʝ ʩʪʦʣʳ. 

4. ʉʝʨʠʷ MF5/MF3- ʧʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥʳ ʜʣʷ 

ʤʦʙʠʣʴʥʦʡ ʪʝʭʥʠʢʠ: ʩʪʨʦʠʪʝʣʴʥʦʝ ʠ 

ʩʝʣʴʩʢʦʭʦʟʷʡʩʪʚʝʥʥʦʝ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ, 

ʘʚʪʦʥʦʤʥʳʝ ʩʠʩʪʝʤʳ. ʆʪʣʠʯʘʶʪʩʷ 

ʚʳʩʦʢʦʡ ʧʝʨʝʛʨʫʟʦʯʥʦʡ ʩʧʦʩʦʙʥʦʩʪʴʶ.56



ʉʝʨʠʷ ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘʇʨʠʤʝʨʳ ʤʦʜʝʣʝʡ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷʂʦʥʢʫʨʝʥʪʳ

MS6G

ɺʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʡ 

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ 

ʪʦʢʘ ʩʦ ʩʨʝʜʥʠʤ ʤʦʤʝʥʪʦʤ 

ʠʥʝʨʮʠʠ

Å ʋʥʠʚʝʨʩʘʣʴʥʦʝ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʝ

Å ɺʳʩʦʢʘʷ ʩʪʝʧʝʥʴ ʟʘʱʠʪʳIP67

Å ʋʢʦʨʦʯʝʥʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ

Å ɺʳʩʦʢʘʷ ʪʦʯʥʦʩʪʴ

Å ʇʦʚʳʰʝʥʥʘʷ 

ʚʠʙʨʦʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʴ

Å ʉʪʘʥʢʠ ʩ ʏʇʋ 

Å ʋʧʘʢʦʚʦʯʥʦʝ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ

Å ʇʨʝʮʠʟʠʦʥʥʳʝ ʢʦʥʚʝʡʝʨʳ

Å Mitsubishi HC- RF

Å Siemens SIMOTICS 

S- 1FL6

Å INOVANCE IS650

MS6S

ɺʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʡ 

ʥʠʟʢʦʠʥʝʨʮʠʦʥʥʳʡ

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ 

ʪʦʢʘ

Å ʉʚʝʨʭʢʦʤʧʘʢʪʥʦʝ ʠʩʧʦʣʥʝʥʠʝ

Å ʅʠʟʢʘʷ ʠʥʝʨʮʠʷ, ʚʳʩʦʢʘʷ 

ʧʝʨʝʛʨʫʟʢʘ

Å ɺʳʩʦʢʠʝ ʩʢʦʨʦʩʪʠ (ʜʦ 6000 

ʦʙ/ʤʠʥ)

Å ʉʪʘʥʢʠ ʜʣʷ ʦʙʨʘʙʦʪʢʠ ʮʚʝʪʥʳʭ 

ʤʝʪʘʣʣʦʚ

Å ʎʝʥʪʨʦʙʝʞʥʳʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʳ

Å ʄʘʥʠʧʫʣʷʪʦʨʳ ʨʦʙʦʪʦʚ

Å ʆʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ ʜʣʷ 

ʥʘʤʦʪʢʠ/ʨʘʟʤʦʪʢʠ

ÅDelta ECMA

Å Beckhoff AM8000

MS6H

ɺʳʩʦʢʦʤʦʤʝʥʪʥʳʡ

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ 

ʪʦʢʘ ʩ ʚʳʩʦʢʠʤ ʤʦʤʝʥʪʦʤ 

ʠʥʝʨʮʠʠ

Å ɹʦʣʴʰʦʡ ʤʦʤʝʥʪ ʠʥʝʨʮʠʠ 

ʨʦʪʦʨʘ

Å ʇʣʘʚʥʦʩʪʴ ʭʦʜʘ

Å ʉʥʠʞʝʥʥʳʡ ʥʘʛʨʝʚ (ʥʘ 15-

20° C)

Å ɿʘʱʠʪʘIP67

Å ʃʠʥʠʠ ʨʦʟʣʠʚʘ

Å ʐʥʝʢʦʚʳʝ ʧʠʪʘʪʝʣʠ/ʩʤʝʩʠʪʝʣʠ

Å ʇʦʚʦʨʦʪʥʳʝ ʩʪʦʣʳ

Å ʃʝʙʝʜʦʯʥʳʝ ʤʝʭʘʥʠʟʤʳ

ÅYaskawa SGM7J

ÅMitsubishi 

Electric HC- UP

MF5/MF3

ʅʠʟʢʦʚʦʣʴʪʥʳʡ 

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ

Å ʈʘʙʦʪʘ ʦʪ ʥʠʟʢʦʛʦ 

ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ 

Å ɺʳʩʦʢʘʷ ʧʝʨʝʛʨʫʟʦʯʥʘʷ 

ʩʧʦʩʦʙʥʦʩʪʴ (3x)

Å ʉʪʨʦʠʪʝʣʴʥʘʷ ʪʝʭʥʠʢʘ

Å ʄʦʙʠʣʴʥʳʝ ʛʠʜʨʘʚʣʠʯʝʩʢʠʝ 

ʩʠʩʪʝʤʳ

Å ʉʧʝʮʠʘʣʴʥʳʡ ʪʨʘʥʩʧʦʨʪ

ÅParker 

Hannifin PLM

Å Elmo GOLD Twitter



MS6G ɺʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʡ ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ 

ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ ʩʦ ʩʨʝʜʥʠʤ ʤʦʤʝʥʪʦʤ ʠʥʝʨʮʠʠ

ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ:

üʉʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʠ MS6G 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʶʪ ʙʘʣʘʥʩ ʚʳʩʦʢʦʛʦ 

ʤʦʤʝʥʪʘ ʠ ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʠ ʜʣʷ 

ʟʘʜʘʯ ʩʦ ʩʨʝʜʥʠʤʠ 

ʠʥʝʨʮʠʦʥʥʳʤʠ ʥʘʛʨʫʟʢʘʤʠ. 

üʆʥʠ ʧʨʝʜʥʘʟʥʘʯʝʥʳ ʜʣʷ 

ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ, ʪʨʝʙʫʶʱʝʛʦ 

ʧʣʘʚʥʦʛʦ ʭʦʜʘ ʠ ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʠ 

ʢ ʫʜʘʨʥʳʤ ʥʘʛʨʫʟʢʘʤ ð

ʢʦʥʚʝʡʝʨʳ, ʩʪʘʥʢʠ ʏʇʋ, 

ʫʧʘʢʦʚʦʯʥʳʝ ʤʘʰʠʥʳ. 

üʉʝʨʠʷ ʩʦʯʝʪʘʝʪ ʢʦʤʧʘʢʪʥʳʡ 

ʜʠʟʘʡʥ ʩ ʧʦʚʳʰʝʥʥʦʡ 

ʧʝʨʝʛʨʫʟʦʯʥʦʡ ʩʧʦʩʦʙʥʦʩʪʴʶ 

ʜʣʷ ʤʦʜʝʨʥʠʟʘʮʠʠ 

ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʝʥʥʳʭ ʣʠʥʠʡ. 

üʂʣʶʯʝʚʦʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʦ ð

ʥʘʜʝʞʥʘʷ ʨʘʙʦʪʘ ʩ ʪʦʯʥʳʤ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝʤ ʚ ʪʷʞʝʣʳʭ 
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ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ:

üʄʦʱʥʦʩʪʴ:1.0 ʢɺʪ ï48.0 ʢɺʪ

üʌʣʘʥʮʳ:110, 130, 180, 200 , 

265 ʤʤ

üʉʪʝʧʝʥʴ ʟʘʱʠʪʳ:IP67 ( ʜʣʷ 

ʚʩʝʭ ʤʦʜʝʣʝʡ)

üʕʥʢʦʜʝʨ: ʘʙʩʦʣʶʪʥʳʡ, 

ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʦ 17, 19 ʠʣʠ 23 

ʙʠʪʘ

üʉʦʚʤʝʩʪʠʤʳʝ ʧʨʠʚʦʜʳ:ʩʝʨʠʠ 

DS5, DM6C

üʊʝʧʣʦʚʦʡ ʨʝʞʠʤ:ʩʥʠʞʝʥʠʝ 

ʥʘʛʨʝʚʘ ʦʙʤʦʪʢʠ ʥʘ 15- 20°C 

ʦʪʥʦʩʠʪʝʣʴʥʦ ʩʝʨʠʠ MS5

üʂʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ:ʫʢʦʨʦʯʝʥʥʳʡ 

ʢʦʨʧʫʩ (ʥʘ 10- 25% ʢʦʨʦʯʝ 

ʩʝʨʠʠ MS6H), ʚʩʪʨʦʝʥʥʘʷ 

ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʨʦʪʦʨʘ, ʫʩʠʣʝʥʥʘʷ 

ʟʘʱʠʪʘ ʦʪ ʚʠʙʨʘʮʠʡ.

ʉʝʨʠʷ MS6G
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ɺʳʩʦʢʘʷ ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʴ

ʇʨʠʤʝʥʝʥ ʩʧʦʩʦʙ ʧʦʧʝʨʝʯʥʦʛʦ ʤʦʥʪʘʞʘ ʵʥʢʦʜʝʨʘ, ʯʪʦ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪ ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʴ ʢ ʚʠʙʨʘʮʠʷʤ ʠ ʫʜʘʨʥʳʤ 

ʥʘʛʨʫʟʢʘʤ.

ʈʦʪʦʨ ʚʳʧʦʣʥʝʥ ʧʦ ʚʩʪʨʦʝʥʥʦʡ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʠ,ʯʪʦ 

ʩʫʱʝʩʪʚʝʥʥʦ ʧʦʚʳʰʘʝʪ ʩʪʦʡʢʦʩʪʴ ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ ʢ 

ʨʘʟʤʘʛʥʠʯʠʚʘʥʠʶ.

ʅʠʟʢʠʡ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʥʳʡ ʧʦʜʲʝʤ

ʇʨʠʤʝʥʝʥʘ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷʦʩʝʚʦʛʦ Z- ʦʙʨʘʟʥʦʛʦ 

ʚʦʜʦʢʘʥʘʣʘ, ʚ ʢʦʪʦʨʦʡ ʠʩʧʦʣʴʟʫʝʪʩʷ 

ʦʭʣʘʞʜʘʶʱʘʷ ʞʠʜʢʦʩʪʴ ʜʣʷ ʦʪʚʦʜʘ ʪʝʧʣʘ, ʯʪʦ 

ʧʦʟʚʦʣʷʝʪʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʦ ʩʥʠʟʠʪʴ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʥʳʡ 

ʧʦʜʲʝʤ ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ.

ʉʝʨʠʷ MS6G
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ɺʳʩʦʢʘʷ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʴ

ɹʣʘʛʦʜʘʨʷ ʥʦʚʦʡ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʵʣʝʢʪʨʦʤʘʛʥʠʪʥʦʡ ʩʠʩʪʝʤʳ, ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʧʦʣʥʦʩʪʴʶ 

ʩʦʚʤʝʩʪʠʤ ʩ ʚʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʤʠ ʩʝʨʚʦʧʨʠʚʦʜʘʤʠ ʩʝʨʠʡDS5 ʠDM6ʉ ʠ 

ʦʪʚʝʯʘʝʪ ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷʤ ʟʘʜʘʯ ʩʚʳʩʦʢʠʤ ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠʤ ʦʪʢʣʠʢʦʤ.

ʉʝʨʠʷ MS6G
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ʄʦʤʝʥʪ, 

ʅẗʤ

ʉʢʦʨʦʩʪʴ 

ʚʨʘʱʝʥʠʷ, ʦʙʦʨʦʪʳ 

ʚ ʤʠʥʫʪʫ

ɿʦʥʘ ʧʨʦʜʦʣʞʠʪʝʣʴʥʦʡ 

ʨʘʙʦʪʳ

ɿʦʥʘ ʢʨʘʪʢʦʚʨʝʤʝʥʥʦʡ 

ʨʘʙʦʪʳ
ʆʧʪʠʤʠʟʠʨʦʚʘʥʥʘʷ 

ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ, 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʶʱʘʷ 

ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʴ ʠ 

ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʴ

ɼʣʷ ʧʦʚʳʰʝʥʠʷ ʦʙʱʝʡ 

ʧʨʦʯʥʦʩʪʠ ʠ 

ʚʠʙʨʦʩʪʦʡʢʦʩʪʠʜʚʠʛʘʪʝʣʷ 

ʙʳʣʠ ʧʨʠʥʷʪʳ ʩʣʝʜʫʶʱʠʝ 

ʤʝʨʳ: ʚʥʝʜʨʝʥʘ ʥʦʚʘʷ 

ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʢʦʨʧʫʩʘ, 

ʧʨʠʤʝʥʝʥʦ ʩʢʣʝʠʚʘʥʠʝ 

ʩʪʘʪʦʨʘ, ʦʧʪʠʤʠʟʠʨʦʚʘʥ 

ʩʧʦʩʦʙ ʢʨʝʧʣʝʥʠʷ 

ʧʦʜʰʠʧʥʠʢʦʚ ʨʦʪʦʨʘ, 

ʫʣʫʯʰʝʥʦ ʢʨʝʧʣʝʥʠʝ 

ʘʚʠʘʮʠʦʥʥʦʛʦ ʨʘʟʲʝʤʘ ʠ 

ʫʤʝʥʴʰʝʥʘ ʚʳʩʦʪʘ ʝʛʦ 

ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ. 

ʕʪʦ ʜʝʣʘʝʪ ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ 

ʉʝʨʠʷ MS6G
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ʅʘʜʸʞʥʘʷ ʨʘʙʦʪʘ

ʆʙʱʘʷ ʧʨʦʯʥʦʩʪʴ ʠ 

ʚʠʙʨʦʩʪʦʡʢʦʩʪʴʜʚʠʛʘʪʝʣʷ 

ʧʦʚʳʰʝʥʳ ʟʘ ʩʯʸʪ ʪʘʢʠʭ ʤʝʨ, 

ʢʘʢ:

ü ʦʙʲʝʜʠʥʝʥʠʝ ʪʦʨʮʝʚʦʡ 

ʢʨʳʰʢʠ ʩ ʢʦʨʧʫʩʦʤ;

ü ʫʩʦʚʝʨʰʝʥʩʪʚʦʚʘʥʠʝ 

ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʢʨʝʧʣʝʥʠʷ 

ʘʚʠʘʮʠʦʥʥʦʛʦ ʨʘʟʲʸʤʘ;

ü ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʝ ʩʢʣʝʠʚʘʥʠʷ 

(ʘʜʛʝʟʠʚʥʦʡ ʬʠʢʩʘʮʠʠ).

ʉʝʨʠʷ MS6G
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ʇʦʚʳʰʝʥʥʘʷ ʩʪʝʧʝʥʴ ʟʘʱʠʪʳ

ʂʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʩʝʨʠʠ ʜʚʠʛʘʪʝʣʝʡ MS6G 

ʙʳʣʘ ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦ ʫʩʦʚʝʨʰʝʥʩʪʚʦʚʘʥʘ. 

ʆʙʝʩʧʝʯʠʚʘʝʪʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʫʶ ʩʪʝʧʝʥʴ 

ʟʘʱʠʪʳ ʢʦʨʧʫʩʘ ʥʘ ʫʨʦʚʥʝ IP67, ʯʪʦ 

ʛʘʨʘʥʪʠʨʫʝʪ ʧʦʣʥʫʶ ʟʘʱʠʪʫ ʦʪ 

ʧʨʦʥʠʢʥʦʚʝʥʠʷ ʧʳʣʠ ʠ ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʴ 

ʢʨʘʪʢʦʚʨʝʤʝʥʥʦʛʦ ʧʦʛʨʫʞʝʥʠʷ ʚ ʚʦʜʫ ʥʘ 

ʛʣʫʙʠʥʫ ʜʦ 1 ʤʝʪʨʘ. ʕʪʦ ʜʝʣʘʝʪ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʠʜʝʘʣʴʥʳʤ ʨʝʰʝʥʠʝʤ ʜʣʷ 

ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ ʚ ʛʦʨʥʦʜʦʙʳʚʘʶʱʝʡ, ʧʠʱʝʚʦʡ 

ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʦʩʪʠ ʠ ʥʘ ʦʙʲʝʢʪʘʭ ʩ 

ʚʳʩʦʢʦʡ ʚʣʘʞʥʦʩʪʴʶ ʠʣʠ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʩʪʴʶ 

ʯʘʩʪʦʡ ʤʦʡʢʠ.

ʉʝʨʠʷ MS6G
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ʆʩʥʦʚʥʳʝ ʧʨʝʠʤʫʱʝʩʪʚʘ ʣʠʥʝʡʢʠMS6G
üɺʳʩʦʢʘʷ ʥʘʜʝʞʥʦʩʪʴ ʠ ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʴ ʢ 

ʚʠʙʨʘʮʠʷʤ

ɹʣʘʛʦʜʘʨʷʤʦʥʦʣʠʪʥʦʡ 

ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʠ(ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʥʥʳʝ ʪʦʨʮʝʚʳʝ 

ʢʨʳʰʢʠ),ʩʢʣʝʠʚʘʥʠʶ ʩʪʘʪʦʨʘʠ ʦʧʪʠʤʠʟʠʨʦʚʘʥʥʦʤʫ 

ʢʨʝʧʣʝʥʠʶ ʧʦʜʰʠʧʥʠʢʦʚ, ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʫʩʪʦʡʯʠʚ ʢ 

ʜʝʬʦʨʤʘʮʠʷʤ ʠ ʚʠʙʨʘʮʠʷʤ, ʯʪʦ ʛʘʨʘʥʪʠʨʫʝʪ ʜʦʣʛʠʡ 

ʩʨʦʢ ʩʣʫʞʙʳ ʠ ʩʪʘʙʠʣʴʥʦʩʪʴ ʚ ʪʷʞʝʣʳʭ ʫʩʣʦʚʠʷʭ.

üʅʘʜʝʞʥʦʝ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ

ʋʩʦʚʝʨʰʝʥʩʪʚʦʚʘʥʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ 

ʢʨʝʧʣʝʥʠʷʘʚʠʘʮʠʦʥʥʦʛʦ ʨʘʟʲʝʤʘʩ ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦʡ 

ʬʠʢʩʘʮʠʝʡ ʧʨʝʜʦʪʚʨʘʱʘʝʪ ʝʛʦ ʨʘʟʙʘʣʪʳʚʘʥʠʝ ʦʪ 

ʚʠʙʨʘʮʠʡ ʠ ʟʘʱʠʱʘʝʪ ʢʦʥʪʘʢʪʳ ʦʪ ʚʣʘʛʠ ʠ ʧʳʣʠ, 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʷ ʩʪʘʙʠʣʴʥʳʡ ʩʠʛʥʘʣ ʠ ʧʠʪʘʥʠʝ.

ü ɺʳʩʦʢʘʷ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʴ ʠ 

ʧʝʨʝʛʨʫʟʦʯʥʘʷ ʩʧʦʩʦʙʥʦʩʪʴ

ɼʚʠʛʘʪʝʣʴ ʠʤʝʝʪ ʜʚʝ ʟʦʥʳ ʨʘʙʦʪʳ:ʟʦʥʫ 

ʧʨʦʜʦʣʞʠʪʝʣʴʥʦʡ ʨʘʙʦʪʳ(ʧʦʩʪʦʷʥʥʳʡ ʤʦʤʝʥʪ) 

ʠʟʦʥʫ ʢʨʘʪʢʦʚʨʝʤʝʥʥʦʡ ʨʘʙʦʪʳ(ʧʠʢʦʚʳʡ ʤʦʤʝʥʪ, 

ʚ 2- 3 ʨʘʟʘ ʚʳʰʝ ʥʦʤʠʥʘʣʴʥʦʛʦ). ʕʪʦ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ 

ʨʘʟʚʠʚʘʪʴ ʚʳʩʦʢʦʝ ʫʩʢʦʨʝʥʠʝ ʧʨʠ ʨʘʟʛʦʥʝ ʠ 

ʧʨʝʦʜʦʣʝʚʘʪʴ ʧʠʢʦʚʳʝ ʥʘʛʨʫʟʢʠ.

üʆʧʪʠʤʠʟʠʨʦʚʘʥʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʜʣʷ 

ʧʨʦʩʪʦʪʳ ʠʥʪʝʛʨʘʮʠʠ

ʂʦʤʧʘʢʪʥʦʝ ʠʩʧʦʣʥʝʥʠʝ ʠ ʧʨʦʜʫʤʘʥʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ 

Siemens

SIMOTICS

INOVANCE 

IS650

Bosch 

Rexroth

MSK

Lenze

MCS

Parker 

Hannifin

P- series
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ʇʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʨʦʜʫʢʪʘ:

üʉʝʨʠʷ MS6S ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʷʝʪ ʩʦʙʦʡ 

ʩʦʚʨʝʤʝʥʥʳʝ ʥʠʟʢʦʠʥʝʨʮʠʦʥʥʳʝ

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʠ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ, 

ʩʧʝʮʠʘʣʴʥʦ ʨʘʟʨʘʙʦʪʘʥʥʳʝ ʜʣʷ 

ʚʳʩʦʢʦʜʠʥʘʤʠʯʥʳʭʧʨʠʤʝʥʝʥʠʡ. 

üɼʚʠʛʘʪʝʣʠ ʦʪʣʠʯʘʶʪʩʷ 

ʫʣʴʪʨʘʢʦʨʦʪʢʦʡ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʝʡ ʠ 

ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʶʪ ʚʳʩʦʢʫʶ ʪʦʯʥʦʩʪʴ 

ʧʦʟʠʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ ʚ ʩʘʤʳʭ 

ʪʨʝʙʦʚʘʪʝʣʴʥʳʭ ʧʨʦʤʳʰʣʝʥʥʳʭ 

ʫʩʣʦʚʠʷʭ.

ü ʄʦʜʝʨʥʠʟʠʨʦʚʘʥʥʘʷ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʠ 

ʫʩʦʚʝʨʰʝʥʩʪʚʦʚʘʥʥʘʷ ʩʠʩʪʝʤʘ 

ʦʭʣʘʞʜʝʥʠʷ ʧʦʟʚʦʣʷʶʪ 

ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʜʚʠʛʘʪʝʣʠ ʚ 

ʠʥʪʝʥʩʠʚʥʳʭ ʨʝʞʠʤʘʭ ʨʘʙʦʪʳ ʙʝʟ 

ʧʦʪʝʨʠ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʦʩʪʠ.

ʄS6Sɺʳʩʦʢʦʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴʥʳʡʥʠʟʢʦʠʥʝʨʮʠʦʥʥʳʡ

ʩʝʨʚʦʜʚʠʛʘʪʝʣʴ ʧʝʨʝʤʝʥʥʦʛʦ ʪʦʢʘ
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ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ 

ʭʘʨʘʢʪʝʨʠʩʪʠʢʠ:

üɼʠʘʧʘʟʦʥ ʤʦʱʥʦʩʪʝʡ: 0,4- 7,0 ʢɺʪ

üʌʣʘʥʮʳ: 60, 80, 100, 130 ʤʤ

üʉʪʝʧʝʥʴ ʟʘʱʠʪʳ: IP66/IP67

üʅʦʤʠʥʘʣʴʥʘʷ ʩʢʦʨʦʩʪʴ: 3000 

ʦʙ/ʤʠʥ

üʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʘʷ ʩʢʦʨʦʩʪʴ: 6000 

ʦʙ/ʤʠʥ 

üʇʝʨʝʛʨʫʟʦʯʥʘʷ ʩʧʦʩʦʙʥʦʩʪʴ: 300% 

ʜʣʷ ʚʩʝʡ ʩʝʨʠʠ

üʕʥʢʦʜʝʨʳ: ʘʙʩʦʣʶʪʥʳʝ 17/19/23 

ʙʠʪ

üʉʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ: DS5C2, DS5K2, 

DS5L2, DS5N1, DS5P

üʊʝʤʧʝʨʘʪʫʨʘ ʦʙʤʦʪʢʠ: ʩʥʠʞʝʥʘ ʥʘ 

15- 20°C ʦʪʥʦʩʠʪʝʣʴʥʦ MS5

ʉʝʨʠʷ MS6S
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ʉʚʝʨʭʢʦʤʧʘʢʪʥʳʡ ʢʦʨʧʫʩ

ʆʧʪʠʤʠʟʠʨʦʚʘʥʥʘʷ 

ʩʪʨʫʢʪʫʨʘ ʤʘʛʥʠʪʥʦʡ ʮʝʧʠ 

ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦ 

ʩʦʢʨʘʪʠʪʴ ʨʘʟʤʝʨʳ 

ʜʚʠʛʘʪʝʣʷ. 

ʄʦʜʝʣʴ B3 ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴʜʦ 

18% ʢʦʤʧʘʢʪʥʝʝʧʦ 

ʩʨʘʚʥʝʥʠʶ ʩ ʜʚʠʛʘʪʝʣʷʤʠ 

ʪʠʧʘ B1/B2.

ʅʘʜʸʞʥʘʷ ʟʘʱʠʪʘ

ɹʣʘʛʦʜʘʨʷ 

ʫʩʦʚʝʨʰʝʥʩʪʚʦʚʘʥʥʳʤ 

ʨʘʟʲʝʤʘʤ ʜʚʠʛʘʪʝʣʴ B3 

ʦʙʣʘʜʘʝʪ ʩʪʝʧʝʥʴʶ ʟʘʱʠʪʳ 

IP67 ʠ ʦʙʣʘʜʘʝʪ ʝʱʸ ʙʦʣʝʝ 

ʚʳʩʦʢʠʤʠ ʚʣʘʛʦʟʘʱʠʪʥʳʤʠ 

ʩʚʦʡʩʪʚʘʤʠ. 

ɺ ʢʦʤʙʠʥʘʮʠʠ ʩ 

ʚʳʩʦʢʦʵʣʘʩʪʠʯʥʳʤʠ 

ʤʘʩʣʦʩʪʦʡʢʠʤʠ ʢʘʙʝʣʷʤʠ 

Xinje ʵʬʬʝʢʪʠʚʥʦ 

ʧʦʚʳʰʘʝʪʩʷ ʝʛʦ ʩʪʦʡʢʦʩʪʴ 

ʢ ʚʦʟʜʝʡʩʪʚʠʶ ʤʘʩʝʣ.

ʉʝʨʠʷ MS6S
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